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ABSTRAK 

ROBOT LEGO MINDSTORMS 51515 UNTUK MEMETIK BUAH 

TOMAT 

 

Muhamamd Fitrah Ramadhan (2021 : 45 halaman) 

Robot pemetik buah tomat menggunakan Lego Mindstorms 51515 Robot Inventor, 

merupakan robot yang bertujuan untuk membantu manusia dalam memetik buah 

tomat, menggunakan Lego Mindstorms 51515 yang didesain layaknya lengan. 

Dengan memetik buah tomat secara manual membutuhkan cukup banyak tenaga 

serta waktu, sehingga dengan adanya Robot Pemetik Buah Tomat menggunakan 

Lego Mindstorms 51515 diharapkan dapat mempermudah dalam memetik buah 

tomat. Robot ini menggunakan satu buah sensor warna untuk mendeteksi warna 

dari buah tomat, dan satu buah sensor ultrasonik untuk mendeteksi jarak dari buah 

tomat. 

Kata Kunci : Lego Mindstorms 51515, Robot Inventor, Robot, Pemetik Buah 

Tomat, Robot Pemetik Buah Tomat, Sensor Warna, Sensor Ultrasonik, Robot 

Lengan, Gripper. 
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ABSTRACT 

LEGO MINDSTORMS 51515 ROBOT FOR TOMATO HARVESTING 

 

Muhammad Fitrah Ramadhan (2021 : 45 pages) 

Tomato harvesting robot using Lego Mindstorms 51515 Robot Inventor, is a robot 

that for help humans in picking tomatoes, using Lego Mindstorms 51515 designed 

to resemble arm. By picking tomatoes manually requires quiete a lot of energy 

and time, so that with this Tomato Harvesting Robot using Lego Mindstorms 

51515 it is hoped that it will make it easier to pick tomatoes. This robot uses a 

color sensor for detecting the color of tomatoes, and an ultrasonic sensor to detect 

the distance from the tomatoes. 

Keywords : Lego Mindstorms 51515, Robot Inventor, Robot, Tomato Harvesting, 

Tomato Harvesting Robot, Color Sensor, Ultrasonic Sensor, Robotic Arm, Gripper. 

 

  



vii 
 

MOTTO 

“Selalu bersyukur terhadap apa yang telah diberikan Tuhan Yang Maha Esa.” 

“Bacalah dengan menyebut nama Tuhanmu yang menciptakan. Dia telah 

menciptakan manusia dari segumpal darah. Bacalah, dan Tuhanmu lah yang 

Mahamulia. Yang mengajar manusia dengan pena. Dia mengajarkan manusia apa 

yang tidak diketahuinya.” 

(QS. Al`Alaq : 1-5) 

“Everything is theoretically impossible, until it is done.” 

- Robert A. Heinlein 

 

Saya Persembahkan Kepada : 

- Allah. SWT 

- Ibu & Bapak Saya 

- Saudara & Saudari Saya 

- Para Sahabat 

- Jurusan Teknik Komputer 

- Almamater 

- Publik Figur yang Telah Memotivasi Saya 
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