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MOTTO DAN PERSEMBAHAN 

 

“Jangan menyerah, hal memalukan bukanlah ketika kau jatuh, tetapi ketika 

kau tidak mau bangkit lagi” 

 - Midorima Shintarou 

 
“Beberapa orang memimpikan kesuksesannya, sementara yang lainnya 

bangun setiap pagi untuk memujudkan mimpinya”  

- Wayne Huizenga 

 
“Kalau impianmu tak bisa membuatmu takut, mungkin karena lmpianmu 

tak cukup besar” 

 - Muhammad Ali 

 
“Datang terlambat sebenarnya bukan hal yang buruk Polisi datang setelah 

ada kejadian yang terjadi Dan pahlawan selalu datang terlambat Tapi, 

apakah ada yang menyalahkan mereka? Jadi keterlambatan adalah 

keadilan.” 

 –  Hikigaya Hachiman 

 
“Mengubah diri sendiri sama saja dengan melarikan diri. Kenapa kau tidak 

coba untuk menerima dirimu sendiri?.”  

–  Hikigaya Hachiman 
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ABSTRAK 

Rancang Bangun Robot Penyortiran Benda Berdasarkan Warna 

Menggunakan Robot Lego Mindstroms 51515 

Try Novian Pahlawan (2021 : 42 halaman) 

Pembuatan laporan akhir ini bertujuan untuk membuat dan mengembangkan cara 

kerja robot Lego Mindstorms 51515. Lego Mindstorms 51515 ini dapat dibuat 

sesuai dengan keinginan user dan dapat dirakit dengan berbagai bentuk sesuai 

kebutuhan. Robot ini dapat menyortir benda berdasarkan warna dengan 

menggunakan sensor warna yang berfungsi sebagai pendeteksi benda yang akan 

disortir serta menggunakan motor untuk menggerakan wadah, memutar roda 

konveyor, dan memutar pengarah benda ke wadah. Penulis menyarankan agar 

dalam pembuatan alat ini adanya pengembangan lebih lanjut mengenai barang yang 

bisa disortir. 

 

Kata Kunci : Lego Mindstorms 51515, warna, penyortir benda, sensor 

warna, sortir. 
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ABSTRACT 

Design and Build Color Sorting Robot using  

Robot Lego Mindstroms 51515 

Try Novian Pahlawan (2021 : 42 pages) 

The purpose of this Final Report is to create and develop the workings of the Lego 

Mindstorms 51515 robot. Lego Mindstorms 51515 can be made according to the 

user's wishes and can be assembled in various shapes as needed. This robot can 

sort objects based on color using a color sensor that functions as a detector of 

objects to be sorted and uses a motor to move the container, rotate the conveyor 

wheel, and rotate the object guide to the container. The author suggests that in the 

manufacture of this tool there is further development of items that can be sorted 

Keywords : Lego Mindstorms 51515, color, items sorting, color sensor, 

sorting. 
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