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MOTTO

“ Sesungguhnya sesudah kesulitan itu ada kemudahan, maka apabila
kamu telah selesai (dari suatu urusan), kerjakanlah sungguh-sungguh
urusan yang lain. Dan hanya kepada Tuhan mu lah kamu berharap”
(Q.S. Ash-Sharh, ayat 6-8)

“Barang siapa merintis jalan untuk menuntut ilmu maka
Allah akan memudahkan baginya jalan menuju surga”.
(HR. Muslim)

Jika orang lain dapat melakukan mengapa kita tidak bias. Oleh
karena itu, lakukan yang terbaik maka kita akan  memperoleh hasil
yang lebih baik pula. (Penulis)

Kupersembahkan kepada :

 Allah SWT dan Nabi Muhammad SAW
 Ayah dan Ibuku tercinta
 Kakak dan Adik-Adikku tersayang
 Seluruh keluarga besarku
 Dosen-Dosen Teknik Telekomunikasi
 Teman Seperjuanagn 6 ETA
 Rekan Rekan  Teknik Telekomuninkasi
 Almamaterku
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ABSTRAK

PERANCANGAN KOTAK SAMPAH MOBILE
MENGGUNAKAN SENSOR PIR DAN LDR

BERBASIS RADIO CONTROL
(2014 :xiii +52 Halaman+38 Gambar +14 Tabel+ Daftar Pustaka+Lampiran)

AGUSTINA ARYANTI
0611 3033 0957
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Seiring dengan berkembangnya zaman dan kemajuan teknologi, semakin
maju pula peralatan – peralatan yang digunakan dalam kehidupan sehari – hari.
Banyak alat yang diciptakan dengan berbagai aplikasi yang bertujuan untuk dapat
menghemat waktu dan tenaga. Mikrokontroler hadir sebagai salah satu perangkat
kendali-terintegrasi dalam merespon secara positif kondisi tersebut. Salah satu
penerapannya yaitu pada kotak sampah otomatis ini yang kerjanya dikendalikan
oleh Mikrokontroler ATMega16 dengan bahasa pemrograman basic compiler
AVR (BASCOM AVR) serta sebuah remote control. Perancangan kotak sampah
otomatis ini bertujuan untuk memudahkan penggunanya dalam membuka serta
mengendalikannya. Cara kerja kotak sampah otomatis ini menggunakan sensor
PIR dan sensor LDR. Sensor PIR ini berguna untuk memudahkan kita dalam
membuka tutup kotak sampah secara otomatis tanpa harus menggunakan tangan.
Sedangkan fungsi dari sensor LDR pada alat ini yaitu apabila sampah terisi penuh
maka kotak sampah tidak bisa membuka untuk sementara sampai kotak sampah
kembali kosong dan akan tampil sebuah pemberitahuan melalui LCD. Untuk lebih
memanjakan penggunanya alat ini juga dilengkapi dengan rangkaian transmitter
dan receiver. Rangkaian ini berfungsi sebagai remote controlnya.

Kata Kunci: Mikrokontroller ATMega16, LCD, BASCOM AVR, sensor PIR, dan
sensor LDR.
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ABSTRACT

PERANCANGAN KOTAK SAMPAH OTOMATIS
MENGGUNAKAN SENSOR PIR DAN LDR

BERBASIS RADIO CONTROL
(2014 : xiii +52 Halaman+38 Gambar +14 Tabel+ Daftar Pustaka+Lampiran)

AGUSTINA ARYANTI
0611 3033 0957
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Along with the development of the times and technological advances, the
more advanced equipment anyway - equipment used in daily life - today. Many
tools are created with a variety of applications that aim to be able to save time and
effort. Microcontroller is present as one of the control-integrated in responding
positively to these conditions. One application is the automatic litter box that
works is controlled by the microcontroller ATmega16 AVR programming
language Basic compiler (BASCOM AVR) and a remote control. The design of
the automatic litter box is intended to facilitate users to open and control. The
workings of this automatic litter box using a PIR sensor and sensor LDR. PIR
sensor is useful to help us in the litter box lid open automatically without having
to use your hands. While the function of LDR sensor on the device that is fully
charged when the garbage litter box can not be opened for a while until the litter
box back empty and will show a notification via the LCD. To further pamper
users of this tool is also equipped with a transmitter and receiver circuits. This
circuit serves as a remote control.

Keywords: ATMega16 microcontroller, LCD, BASCOM AVR, PIR sensors, and
sensor LDR.
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