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Motor induksi atau disebut motor listrik merupakan alat untuk mengubah energi listrik
menjadi energi mekanik. Di industri biasanya menggunakan motor induksi 3 fasa sebagai alat
penggerak, pemutar dan pengangkat seperti pada coal feeder, mill pulverizer dan elevator. Motor
induksi ini perlu diatur kecepatannya agar bekerja secara efektif. Salah satu cara untuk mengatur
kecepatan putaran motor induksi ini yaitu dengan cara merubah frekuensi yang masuk ke motor
induksidengan menggunakan sebuahalat yang disebut variable frequencydrive (Inverter). Pada PT.
PLN (Persero) UPK Bukit Asam motor induksi yang kecepatan putarannya diatur menggunakan
variable frequency drive yaitu motor feeder sebagai penggerak flow batu bara untuk kebutuhan
bahan bakar. Perubahan frekuensi ini dapat dilakukan secara otomatis menggunakan distributed
controlsystemdicontrol room dengan mengatur regulasi sebesar 0-100%, perubahan frekuensi ini
tentunya akan berpengaruh terhadap kecepatan putaran motor induksi dan jumlah flow batu bara
yangdibutuhkan untuk bahan bakar. Jika frekuensidisetting 12,5Hz maka nilai kecepatan putaran
motorinduksiyangterukuradalah sebesar 385,83 Rpm dengan jumlah flowbatubara 114 ton/fjam
dan ketika frekuensi disetting sebesar 15,375 Hz maka nilai kecepatan putaran motor induksi yang
terukur adalah sebesar 469,68 Rpm dengan jumlah flow batu bara 17,70 ton/jam. Dari hasil yang
diperoleh maka dapat dikatakan bahwa perubahan frekuensi mempengaruhi beberapa parameter
pada motor induksi.

Kata kunci: DCS, VFD, motor, RPM, batu bara.
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An induction motor, also known as an electric motor, is a device for converting electrical
energy into mechanical energy. In the industry usually use 3-phase induction motorsas a meansof
propulsion, turning and lifting such as coal feeders, mill pulverizers and elevators. This induction
motorneedsto beregulated in order towork effectively. One way to adjust therotation speed of this
induction motor is by changing the frequency that enters the induction motor by using a device called
a variable frequency drive (Inverter). At PT. PLN (Persero) UPK Bukit Asam induction motor whose
rotational speed is regulated using a variable frequency drive, namely a feeder motor as a driving
force for coal flow for fuel needs. This frequency change can be done automatically using a
distributed control system in the control room by setting the regulation of 0-100%, this frequency
change will certainly affect the rotation speed of the induction motor and the amount of coal flow
required forfuel. I the frequency is set to 12,5Hz, the value of the rotational speed of the induction
motor measured is 385,83 Rpm with a total coal flow of 11,4 tons/hourand when the frequency is
setto 15,375 Hz, the value of the rotational speed of the induction motor measuredis 469,68 Rpm
with a total coal flow of 17,70 tons/hour. From the results obtained, it can be said that changes in
frequency affect several parameters of the induction motor.

Keywords: DCS, VFD, motor, RPM, coal.
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