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ABSTRAK

RANCANG BANGUN MOTORIZED VALVE BERBASIS
INTERNET OF THINGS (IOT)

Ichlasul Amal
061830311304

Jurusan Teknik Elektro

Program Studi Teknik Listrik

Politeknik Negeri Sriwijaya Palembang

Sebagai perusahaan utama penyedia air bersih, PDAM (Perusahaan Daerah Air
Minum) selalu mencoba menjaga kualitas dari air yang akan didistribusikan ke
konsumen. Hal yang menjadi indikator kualitas air dari PDAM adalah tingkat
kekeruhan yang terus-menerus dimonitor oleh teknisi secara visual selama 24 jam.
Teknisi akan menutup katup air masuk apabila sumber air terlihat keruh. Rancang
bangun ini akan merancang sistem valve cerdas yang dimaksudkan mengatasi
kelemahan teknisi dalam memonitor kekeruhan air yang telah terdistribusi ke
konsumen. Sistem valve ini akan mengendalikan buka tutup katup secara remote
menggunakan smartphone dan akan otomatis menutup apabila terjadi kondisi
berdasarkan tingkat kekeruhan air yang melewati sensor menuju valve. Pusat
pengendali yang dipakai pada Rancang Bangun ini adalah mikrokontroler ESP32.
Tingkat kekeruhan air diukur oleh sensor kekeruhan (turbididty sensor) DFROBOT
SKU:SENO0189 TS300B yang akan ditampilkan melalui smartphone. Valve akan
menutup pada saat sistem mendeteksi kekeruhan air yang melebihi batas nilai yang
sudah ditentukan. Setelah valve menutup maka sistem akan mengirimkan pesan

informasi berupa teks kepada smartphone melalui aplikasi BLYNK.

Kata Kunci : Kekeruhan air, Motorized Valve, katup cerdas, sensor TS300



ABSTRACT

DESIGNING INTERNET OF THINGS (10T) BASED
MOTORIZED VALVE

Ichlasul Amal
061830311304

Department of Electro Engineering

Electrical Engineering Study Program
State Polytechnic of Sriwijaya Palembang

As the main company providing clean water, PDAM (Regional Drinking Water
Company) always tries to maintain the quality of the water that will be distributed
to consumers. The thing that is act as an indicator of water quality from PDAM is
the level of turbidity which is continuously monitored by a visual technician for 24
hours. The technician will close the air intake valve if the water source looks
cloudy. This design will designing an intelligent valve system to overcome the
weaknesses of technicians in monitoring water turbidity that has been distributed
to consumers. This valve system will control the valve opening and closing
remotely using a smartphone and automatically closing if conditions occur based
on the level of water turbidity that passes through the sensor to the valve. The
control center used in this design is the ESP32 microcontroller. The level of water
turbidity is measured by the turbididty sensor DFROBOT SKU:SEN0189 TS300B
which will be displayed via a smartphone. The valve will close when the system
detects water turbidity that exceeds the specified limit. After the valve closes, the
system will send a message in the form of a smartphone text via the BLYNK

application.

Keyword : Water Turbidity, Motorized Valve, Smart Valve, TS300B Sensor
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