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ABSTRAK
PROTOTYPE KENDALI LAMPU OTOMATIS DENGAN SENSOR
ULTRASONIK DAN MODUL BLUETOOTH BERBASIS
MIKROKONTROLER ARDUINO UNO
(2021: 62 halaman + Gambar + Tabel + Lampiran)

Muhammad Lukman
061730310164

Jurusan Teknik Elektro
Program Studi Teknik Listrik
Politeknik Negeri Sriwijaya

Prototype Kendali Lampu Otomatis dengan Sensor Ultrasonik dan Modul
Bluetooth Berbasis Mikrokontroler Arduino Uno ini dibuat dengan tujuan agar
masyarakat dapat lebih mudah dalam mengendalikan lampu secara otomatis tanpa
perlu menekan saklar konvensional yang mana mengharuskan user untuk
menekannya terlebih dahulu agar dapat menyala.. Alat ini menggunakan
Mikrontroler Arduino Uno dengan sumber arus yang berasal Modul Breadboard
Power Supply MB102 dengan tegangan input 5V/DC, Dalam pengoperasiannya
ditambahkan Modul Bluetooth HC-05 dan Sensor Ultrasonik HC-SR04 untuk
kendali lampu 220V/AC dengan jarak yang telah diprogram menggunakan
Arduino IDE. Aplikasi android yang digunakan untuk mengoperasikan alat ini
adalah Bluetooth Voice dan Arduino Remote Lite. Rata-rata rentang waktu yang
dihasilkan untuk menghidupkan lampu menggunakan Modul Bluetooth HC-05
berkisar antara 1-4 Detik. Persentase error untuk pengujian Sensor HC-SR-04
yaitu pada objek bidang datar 2.6%, selanjutnya 5.7% untuk tubuh seseorang,
5.8% untuk bidang bola dan terakhir 6.02% untuk bidang gelombang.

Kata Kunci : Arduino Uno, Modul Breadboard MB102, Bluetooth HC-05,
Sensor HC-SR04, Arduino IDE



ABSTRACT
PROTOTYPE OF AUTOMATIC LIGHT CONTROL WITH ULTRASONIC
SENSOR AND BLUETOOTH MODULE BASED ON ARDUINO UNO
(2021: 62 pages + Images + Tables + Attachment)

Muhammad Lukman

061730310164

Electro Department

Electrical Engineering Study Program
State Polytechnic Of Sriwijaya

This prototype of Automatic Light Control with Ultrasonic Sensor and
Bluetooth Module Based on Arduino Uno Microcontroller was made with the aim
that people can more easily control the lights automatically without the need to
press a conventional switch which requires the user to press it first to turn it on.
This tool uses a Arduino Uno microcontroller with a current source coming from
the Breadboard Power Supply Module MB102 with an input voltage of 5V/DC. In
operation, a Bluetooth Module HC-05 and an Ultrasonic Sensor HC-SR04 are
added to control 220V/AC lamps with programmed distances using the Arduino
IDE. The android applications used to operate this tool are Bluetooth Voice and
Arduino Remote Lite. The average time taken to turn on the lights using the HC-
05 Bluetooth Module ranges from 1-4 Seconds. The error percentage for testing
the HC-SR-04 Sensor is 2.6% on a flat plane object, then 5.7% for a person's

body, 5.8% for a spherical plane and finally 6.02% for a wave field.

Kata Kunci: Arduino Uno, Modul Breadboard MB102, Bluetooth HC-05, Sensor
HC-SR04, Arduino IDE
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