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ABSTRAK

Perkembangan mobil listrik di Indonesia saat ini berlangsung sangat
pesat. Namun masih memiliki kendala karena kemampuan jelajah mobil listrik
yang terbatas sampai akhirnya menemukan tempat untuk mengisi ulang baterai.
Oleh karena itu, diperlukan adanya teknologi untuk meningkatkan ketahanan
daya baterai.

Salah satu teknologi yang dapat meningkatkan ketahanan daya baterai
adalah dengan cara me-recovery energi yang terbuang pada saat pengereman
Selain mendapatkan sumber listrik dari baterai, masukan daya pada sistem
Electric Vehicle juga dapat diperoleh dari motor listrik pada saat terjadi
pengereman regeneratif. Agar diperoleh kinerja yang optimal, pada penegereman
regenratif ini menggunakan metode switching Mosfet dari Buck — Boost
Converter.

Tujuan dari penelitian ini adalah merancang pengereman Regenerative
pada mobil listrik agar terjadi penghematan pada penggunaan baterai sehingga
jarak tempuh lebih jauh, serta pembuatan pengereman secara elektromekanis,

agar mobil bisa direm secara elektrik maupun mekanik.

Kata Kunci : IGBT,Motor BLDC, PWM.
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