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ABSTRAK 
 

RANCANG BANGUN UNTUK MONITORING KUALITAS UDARA 

MENGGUNAKAN MODUL XBEE BERBASIS MIKROKONTROLLER 

ATMEGA 32U4 

 ( 2014 : xii + 60 Halaman + 50 Gambar + 12 Lampiran ) 

 

SYLVI LISVITA 

0611 3033 1001 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO PROGRAM STUDI TEKNIK 

TELEKOMUNIKASI  
 

Rancang Bangun Untuk Monitoring Kualitas Udara Menggunakan Modul XBee 

Berbasis Mikrokontroller ATMega 32U4 memiliki sistem kinerja menggunakan 

mobile robot, dimana mobile robot itu sendiri merupakan konstruksi robot yang 

ciri khasnya adalah mempunyai actuator berupa roda untuk melakukan 

perpindahan posisi dari satu titik ke titik yang lain. Pada tugas akhir ini, mobile 

robot digunakan untuk mendeteksi kualitas udara di suatu tempat, yaitu 

mendeteksi karbon monoksida dihasilkan dari pembakaran tak sempurna dari 

senyawa karbon, sering terjadi pada mesin pembakaran dalam. Pada rancangan 

mobile robot kali ini digunakan driver motor serta XBee sebegai penggerak, 

dimana Arduino Leonardo berbasis mikrokontroller ATMega 32U4 digunakan 

sebagai pusat kendali pada robot pendeteksi kualitas udara ini. 

 

Kata kunci : Arduino Leonardo, XBee, Mikrokontroller ATMega 32U4, Sensor 

MQ-7 
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ABSTRACT 

 
DESIGN FOR MONITORING AIR QUALITY USING XBEE MODULE 

BASED MICROCONTROLLER ATMEGA 32U4 

( 20l4 : xii : 60 Pages + 50 Images + 12 Appendix ) 

 

SYLVI LISVITA 

0611 3033 1001 

MAJOR IN ELECTRIC ENGINEERING  

PROGRAMME STUDY TELECOMUNICATION ENGINEERING  

THE STATE POLITECHNIC OF SRIWIJAYA  

 

Design for Monitoring Air Quality Using Xbee Module Based Microcontroller 

ATMega 32U4 has a performance system using mobile robot, which the mobile 

robot itself is a construction robot whose trademark is to have a wheel actuator to 

make the shift position from one point to another. In this thesis, a mobile robot is 

used to detect the air quality in a place, which is to detect carbon monoxide is 

produced from incomplete combustion of carbon compounds, often occurs in 

internal combustion engines. At this time the design of the mobile robot is used as 

a motor driver and XBee mover, where Leonardo Arduino-based microcontroller 

ATMega 32U4 used as a control center in the robot's sensing air quality. 

 

Key words : Arduino Leonardo, XBee, Mikrokontroller ATMega 32U4, Sensor 

MQ-7 
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