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ABSTRAK 
 

 

RANCANG BANGUN SISTEM PENDETEKSI KENDARAAN 

BERBASIS INTERNET OF THINGS ( IOT ) 

(2021 : xi + 50 Halaman + 43 Gambar + 12 Tabel + 8 Lampiran) 
 

 

IIN PUTRI PAJRIN 

061830330237 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Kecelakaan lalu lintas di daerah rawan kecelakaan masih banyak terjadi di 

Indonesia, meski sudah ada rambu peringatan, namun kurang efektif karena masih 

sering terjadi kecelakaan di daerah rawan kecelakaan. Pada bulan mei 2021, mobil 

masuk jurang di Pandeglang yang menyebabkan satu orang tewas. Berdasarkan 

permasalahan tersebut maka dibuatlah alat untuk mencegah terjadinya kecelakaan 

lalu lintas terutama pada titik-titik daerah rawan kecelakaaan dengan 

memanfaatkan teknologi Internet of Things (IoT). Tujuan dari laporan ini adalah 

membuat alat dan aplikasi pendeteksi kendaraan. Alat ini menggunakan Arduino 

Nano dan NodeMCU ESP8266 sebagai mikrontroller. Alat ini memiliki 2 prinsip 

kerja yaitu scanning wifi dan pendeteksian objek. Sensor HC-SR04 dan Arduino 

Nano bekerja sebagai pendeteksi kendaraan, jika sensor mendeteksi objek, maka 

akan mengirimkan informasi ke relay 2 channel kemudian LED dan Speaker akan 

menyala. NodeMCU sebagai kontroller pendeteksi keberadaan hotspot pengguna, 

jika NodeMCU telah menverifikasi keberadaan hotspot, maka nRF24 akan 

mengirim informasi ke server pusat, lalu server pusat akan mengirimkan ke cloud 

blynk, dan blynk akan mengirimkan notifikasi berupa pop up berbasis teks pada 

handphone pengguna. 

 

 
Kata Kunci : Sensor HC-SR04, ESP8266, Arduino Nano, nRF24, Internet of 

Things (IoT). 
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ABSTRACT 
 

 

DESIGN AND DEVELOPMENT OF VEHICLE DETECTION 

SISTEM BASED ON INTERNET OF THINGS ( IOT ) 

(2021 : xi + 50 Halaman + 43 Gambar + 12 Tabel + 8 Lampiran) 
 

 

IIN PUTRI PAJRIN 

061830330237 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

PROGRAM STUDY TELECOMMUNICATION ENGINEERING 

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

Traffic accidents in accident-prone areas still occur in Indonesia, although 

there are warning signs, they are less effective because accidents often occur in 

accident-prone areas. In May 2021, a car entered a ravine in Pandeglang which 

left one person dead. Based on these problems, a tool was made to prevent traffic 

accidents, especially at accident-prone areas by utilizing Internet of Things (IoT) 

technology. The purpose of this report is to create a vehicle detection tool and 

application. This tool uses Arduino Nano and NodeMCU ESP8266 as 

microcontroller. This tool has 2 working principles, namely wifi scanning and 

object detection. The HC-SR04 and Arduino Nano sensors work as vehicle 

detectors, if the sensor detects an object, it will send information to a 2 channel 

relay then the LED and Speaker will light up. NodeMCU as a controller to detect 

the presence of a user's hotspot, if NodeMCU has verified the existence of a 

hotspot, then nRF24 will send information to the central server, then the central 

server will send it to the blynk cloud, and blynk will send a notification in the 

form of a text-based pop up on the user's cellphone. 

 

 
Key Word : Sensor HC-SR04, ESP8266, Arduino Nano, nRF24, Internet of 

Things (IoT). 
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