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ABSTRAK 
 

RANCANG BANGUN PROTOTYPE SMART LUGGAGE PEOPLE 

FOLLOWER 

(2021: xiv + 52 Halaman + 25 Gambar + 7 Tabel + Lampiran + Daftar Pustaka) 

 

FAHREZA PRADANA 

0617 4035 1474 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI SARJANA TERAPAN TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Penelitian ini merancang sebuah prototype koper pintar yang dapat mengikuti 

pemilik yang berada di depannya (People follower). Koper yang di rancang ini 

menggunakan smartphone sebagai transmitter alat dan sensor Wifi ESP-01 sebagai 

receivernya. Mikrokontroller yang digunakan yaitu Arduino Mega 2560 dan 

Arduino Uno R3 yang mengatur jalannya sistem pada rangkaian. Terdapat sensor 

kompas HMC-5883L juga yang memberi informasi arah koper dan pemiliknya. 

rangakaian driver motor L298N sebagai penggerak roda koper secara otomatis. 

Koper ini memiliki komponen tambahan yaitu sensor ultrasonik HC-SR 04 yang 

memiliki fungsi untuk mendeteksi penghalang yang berada di sekitar koper. 

Adapun kelebihan alat ini yaitu dapat meningkatkan keamanan pada koper sehingga 

memudahkan pemiliknya menemukan koper apabila koper berada di luar jarak 

jangkauan dan agar pemilik koper dapat meminimalisir bersentuhan langsung 

dengan benda menggunakan tangan dalam mencegah penyebaran virus COVID-19 

saat ini. Diharapkan dengan adanya alat ini dapat meningkatkan kewaspadaan 

terhadap pandemi COVID-19 dan meningkatkan rasa keamanan setiap individu 

ketika melakukan perjalanan dengan membawa koper. 

 

Kata kunci : Koper Pintar, Sensor Kompas HMC-5883L, Sensor Wifi ESP-O1,  

 People Follower 
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ABSTRACT 
 

DESIGN OF PROTOTYPE SMART LUGGAGE PEOPLE FOLLOWER 

(2021 : 52 page + 25  figure + 7 table + attachment + references) 

 

FAHREZA PRADANA 

0617 4035 1474 

ELECTRICAL ENGINEERING 

PROGRAM OF STUDY IN APPLIED GRADUATION OF THE 

TELECOMMUNICATION ENGINEERING 

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

This study designed a prototype of a smart suitcase that can follow the owner in 

front of it (People follower). This suitcase is designed using a smartphone as a 

transmitter tool and the ESP-01 Wifi sensor as a receiver. The microcontroller used 

is Arduino Mega 2560 and Arduino Uno R3 which regulates the running of the 

system in the circuit. There is also a compass sensor HMC-5883L that provides 

information on the direction of the suitcase and its owner. L298N motor driver 

series as luggage wheel drive automatically. This suitcase is also equipped with an 

ultrasonic sensor HC-SR 04 which functions to detect obstacles in front of it. The 

advantages of this tool are that it can increase the security of the suitcase, making 

it easier for the owner to find the suitcase if the suitcase is out of reach and so that 

the suitcase owner can minimize direct contact with objects using their hands to 

protect the spread of the current COVID-19 Virus. It is hoped that this tool will 

increase awareness of the COVID-19 pandemic and increase the sense of security 

of each individual when traveling with luggage. 

 
Keywords : Smart Suitcase, Compass Sensor HMC-5883L, Wifi Sensor ESP-O1, People  

Follower 
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