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MOTTO 

Keberhasilan adalah sebuah proses. Niatmu adalah awal keberhasilan. Peluh 

keringatmu adalah penyedapnya. Tetesan air matamu adalah pewarnanya. 

Doamu dan doa orang-orang disekitarmu adalah bara api yang 

mematangkannya. Kegagalan di setiap langkahmu adalah pengawetnya. 

aka dari itu, bersabarlah! Allah selalu menyertai orangorang yang penuh 

kesabaran dalam proses menuju keberhasilan. Sesungguhnya kesabaran 

akan membuatmu mengerti bagaimana cara mensyukuri arti sebuah 

keberhasilan. 
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ABSTRAK 

Rancang Bangun Pergerakan Otomatis Motor Antenna Pada Televisi 

Menggunakan Arduino Berbasis Android (Hardware).                                                                                                                  

(2021 : 62 Halaman + 24 Gambar + 12 Tabel + 09 Lampiran) 

MUHAMAD DIMAS IRVANI 

061830330871 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Televisi adalah salah satu media massa yang memiliki banyak fungsi, salah 

satunya adalah alat informasi bagi orang yang menggunakan atau membutuhkannya. 

Kualitas gambar atau video yang dihasilkan oleh televisi juga harus baik sehingga 

orang yang menonton menjadi nyaman dan informasinya tersampaikan dengan jelas. 

Salah satu faktor penentu kualitas gambar atau video di televisi adalah antenna, 

sering kali pengguna harus memperbaiki atau merubah arah antenna secara manual 

untuk mendapatkan hasil yang baik dan hal itu tak jarang membuat sebagian orang 

malas untuk merubah arah antenna bahkan memilih untuk berhenti menonton televisi. 

Maka dari itu, dilakukan suatu perancangan alat penggerak otomatis antenna 

televisi dengan bantuan NodeMCU ESP8266 dan Motor Servo yang bertujuan untuk 

membantu pengguna dalam merubah arah antenna televisi sesuai dengan yang 

diinginkan dengan menggunakan aplikasi yang dibangun pada MIT App Inventor lalu 

aplikasi tersebut akan terisntall di Android. Di aplikasi ini hanya dengan menggunakan 

perintah suara maka arah atau sudut antenna televisi bisa diubah. 

Kata Kunci : NodeMCU ESP8266, Motor Servo, Televisi , Android.  
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ABSTRACT 

Design And Build Automatic Movement of Antenna Motors on Television Using 

Arduino Based on Android (Hardware).                                                                                                                  

(2021 : 62 Halaman + 24 Gambar + 12 Tabel + 09 Lampiran) 

 

MUHAMAD DIMAS IRVANI 

061830330871 

DEPARTEMENT OF ELECTRICAL ENGINEERING 

PROGRAM STATE TELECOMMUNICATIONS ENGINEERING  

POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

 Television is one of the mass media that has many functions, one of which is an 

information tool for people who use or need it. The quality of the picture or video 

produced by the television must also be good so that people who watch it become 

comfortable and the information is conveyed clearly. 

 One of the determining factors for image or video quality on television is the 

antenna, users often have to fix or change the direction of the antenna manually to get 

good results and it often makes some people lazy to change the direction of the antenna 

and even choose to stop watching television. 

 Therefore, a television antenna automatic propulsion device was designed with the 

help of NodeMCU ESP8266 and Servo Motor which aims to assist users in changing 

the direction of the television antenna as desired by using an application built on MIT 

App Inventor and then the application will be installed on Android. In this application, 

only by using voice commands, the direction or angle of the television antenna can be 

changed. 

Keywords : NodeMCU ESP8266, Motor Servo, Television, Android.  
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