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ABSTRAK

RANCANG BANGUN PENGONTROL ALIRAN AIR IRIGASI BERBASIS
ANDROID
(2021: xii + 40 Halaman + 5 Tabel + 10 Lampiran)

RIADIN RISANTO

061830330875

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Selama ini sistem irigasi dilakukan secara manual. Akan tetapi, terkadang
kita tidak punya cukup waktu untuk melihat secara berkala. Oleh karena itu, kita
membutuhkan suatu alat yang dapat membantu untuk sistem irigasi. Dengan
menggunakan alat ini, maka diharapkan pengairan lahan dapat dilakukan pada waktu
dan saat yang tepat. Laporan Akhir ini bertujuan merancang dan menguji kinerja
sistem kendali penggunaan air irigasi dengan aplikasi Blynk yang berfungsi
mengendalikan pintu air irigasi pada setiap lahan dengan cukup menekan tombol
pada smartphone Android yang dapat di kendalikan oleh smartphone pengguna serta
menampilkan kondisi kelembaban lahan secara realtime dengan menggunakan
komponen Sensor Soil Moisture YL-69. Aplikasi Blynk yang digunakan untuk
mengendalikan pintu air yang digerakkan oleh komponen Motor Servo, akan menjadi
platform infomasi untuk mengirimkan kondisi pintu air terbuka atau tertutup pada
masing-masing lahan dan juga data kondisi kelembaban lahan yang dikirimkan secara
realtime oleh komponen Sensor Soil Moisture YL-69 pada masing-masing lahan.

Kata Kunci: Mikrokontroler ESP8266-12E, Android, Sensor Soil Moisture YL-69



ABSTRACT

ANDROID-BASED IRRIGATION WATER FLOW CONTROLLER
DESIGN
(2021: xii + 40 Halaman + 5 Tabel + 10 Lampiran)

RIADIN RISANTO

061830330875

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

So far, the irrigation system has been done manually. However, sometimes we don't
have enough time to look periodically. Therefore, we need a tool that can help the
irrigation system. By using this tool, it is hoped that crop irrigation can be done at
the right time. This final report aims to design and test the performance of a water
irrigation control system with the Blynk application on an Android smartphone that
can be controlled by smartphone users which works to control irrigation water gates
on each land by pressing a button and displaying real-time soil moisture conditions
using the YL-69 Soil Moisture Sensor component. The Blynk application which is
used to control the water gate which is driven by the Servo Motor component, will
work as a platform to send the condition of the water gate on each land whether it’s
open or closed and also the soil moisture condition which is sent in real time by the

YL-69 Soil Moisture Sensor component in each land.

Keywords: ESP8266-12E Microcontroller, Android, Soil Moisture Sensor YL-69
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