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ABSTRAK 

 

Rancang Bangun Modul Praktikum Berbasis Arduino Mega 2560 

(2021 : 5 BAB +  97 Halaman + IXVII Halaman + 60 Gambar + 8 Tabel) 

 

 

KIKI JULIA SAMUDRA 

0618 3033 0238 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI DIPLOMA III TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Laporan Akhir yang berjudul “Rancang Bangun Modul Praktikum Berbasis 

Arduino Mega 2560”. Pada desain rancangan modul praktikum yang dibuat dengan 

mengaplikasikan delapan buah output dan empat buah input dengan menggunakan Arduino 

Mega 2560 sebagai kontrol utama dari modul praktikum ini. Dalam pembuatan modul ini 

dibagi menjadi dua bagian yaitu pertama, perancangan perangkat keras (hardware) yang 

terdiri dari perangkat elektronika. Kedua, aplikasi perangkat lunak (software). Pemograman 

modul praktikum inimenggunakan software Arduino IDEdan bisa diubah sesuai dengan 

project praktikum yang akan digunakan pada modul. 

Proses kerja alat ini dilakukan manual oleh trainer yang menggunakan modul 

praktikum. Modul ini mempunyai 155 port jack bananasebagai media penyambungan 

kabel jumper dan aplikasi I/O yang bervariasi. Modul praktikum ini memiliki delapan buah 

output yaitu LCD, LED, Buzzer, Relay, Dot Matrix, DC Motor, Servo dan seven segment 

display. Sedangkan untuk Input modul ini memiliki empat variasi yaitu Potensiometer, IR 

receiver, Keypad dan Push button. Media komunikasi modul praktikum ini menggunakan 

kabel USB agar Arduino terhubung ke laptop/PC pada saat proses pemograman arduino. 

 Prinsip kerja alat ini yaitu meningkatkan pemahaman mengenai berbagai jenis 

perangkat I/O elektronika dan mikrokontroler serta kode programnya melalui aplikasi kode 

program yang dibuat di Arduino IDE kemudian penerapan wiring yang disesuaikan dengan 

kode program sehingga menjadi suatu pembelajaran mengenai kontrol elektronika dan 

pemograman melalui modul ini khususnya untuk Arduino Mega 2560. 

 

 

Kata Kunci :Arduino Mega 2560, Arduino IDE, Modul Praktikum, Port Jack Banana, 

Mikrokontroler dan I/O Arduino 

 

 

 

 

 



ABSTRACT 

 

Design of Arduino Mega 2560-Based Practical Module 

(2021 : 5Chapters + 97 Pages + IXVII Pages + 60 Pictures + 8Tabels) 

 

KIKI JULIA SAMUDRA 

0618 3033 0238 

DEPARTEMENT OF ELECTRICAL ENGINEERING 

TELECOMMUNICATION ENGINEERING PROGRAM 

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

 
 Final Report entitled "Design of Arduino Mega 2560-Based Practical Module". In 

the design of the practicum module design, which is made by applying eight outputs and four 

inputs using Arduino Mega 2560 as the main control of this practicum module. In the 

manufacture of this module is divided into two parts, namely first, the design of hardware 

(hardware) which consists of electronic devices. Second, application software (software). 

The programming of this practicum module uses the Arduino IDE software and can be 

changed according to the practicum project that will be used in the module. 

 The working process of this tool is done manually by a trainer who uses a 

practicum module. This module has 155 banana jack ports as a medium for connecting 

jumper cables and various I/O applications. This practicum module has eight outputs, 

namely LCD, LED, Buzzer, Relay, Dot Matrix, DC Motor, Servo and seven segment 

display. As for the input, this module has four variations, namely Potentiometer, IR receiver, 

Keypad and Push button. The communication media for this practicum module uses a USB 

cable so that Arduino is connected to a laptop/PC during the Arduino programming process. 

 The working principle of this tool is to increase understanding of various types of 

electronic I/O devices and microcontrollers as well as their program codes through the 

application of program codes made in the Arduino IDE then the application of wiring 

adapted to the program code so that it becomes a learning about electronic control and 

programming through this module in particular. for Arduino Mega 2560. 
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