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Automatic Dependent Surveillance Broadcast (ADS-B) adalah teknologi 
pengawasan yang memberikan informasi tentang pesawat di udara berupa alamat 
pesawat ICAO 24 bit, ident atau squawk, massage, altitude, nationality, speed, 
longitude, track and heading. Permasalahan yang dihadapi saat ini adalah 
pengawasan hanya dapat dilakukan dengan aplikasi berbasis web dan android 
pada FlightRadar24 sehingga jika pengguna ingin menampilkan lebih banyak 
informasi pesawat, pengguna diharuskan membayar langganan. Untuk mengatasi 
masalah tersebut diperlukan perangkat keras yang dapat menerima sinyal ADS-B 
dengan frekuensi 1090 MHz dan dapat menerjemahkannya menjadi sinyal 
informasi. RTL-SDR merupakan perangkat keras yang dapat menerima sinyal 
dengan rentang frekuensi 25 MHz – 1700 MHz, dengan menerapkan Raspberry Pi 
digunakan untuk mengkonfigurasi RTLSDR sebagai penerima yang mampu 
menerima informasi dari sinyal ADS-B. Untuk mendapatkan penerimaan yang 
maksimal, diperlukan antena omnidirectional yang dapat menerima sinyal dari 
segala arah. Dengan adanya sistem ini diharapkan dapat mempermudah dalam 
memantau pesawat secara real time dan pengolahan data sinyal ADS-B ditentukan 
oleh kekuatan dan kelemahan sinyal yang dapat diterima oleh RTL-SDR. 

 
 

Kata Kunci : Automatic Dependent Surveillance Broadcast, RTL-SDR R820T2, 
Antena, Raspberry Pi
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Automatic Dependent Surveillance Broadcast (ADS-B) is a surveillance 
technology that provides information on aircraft in the air in the form of 24 bit 
ICAO aircraft address, ident or squawk, massage, altitude, nationality, speed, 
longitude, track and heading. The problem faced now is that surveillance can only 
be done with a web and android-based application on FlightRadar24 so that if the 
user wants to display more aircraft information, the user is required to pay a 
subscription. To overcome this problem, hardware is needed that can receive 
ADS-B signals with a frequency 
of 1090 MHz and can translate them into information signals. RTL-SDR is 
hardware that can receive signals with a frequency range from 25 MHz - 1700 
MHz, by applying the Raspberry Pi it is used to configure RTLSDR as a receiver 
capable of receiving information from ADS-B signals. To get the maximum 
reception, an omnidirectional antenna is needed that can receive signals from all 
directions. With this system, it is expected to make it easier to monitor aircraft in 
real time and processing ADS-B signal Automatic Dependent Surveillance 
Broadcast, RTL-SDR R820T2, Antena, Raspberry Pi data is determined by the 
strength and weakness of the signal that can be received by RTL-SDR. 

 

 
Keywords : Automatic Dependent Surveillance Broadcast, RTL-SDR R820T2, 
Antena, Raspberry Pi 
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