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  ABSTRAK 

 

PERANCANGAN SISTEM PENDETEKSI LAJU KECEPATAN 

DENGAN SISTEM NOTIFIKASI BERBASIS IOT PADA MODA 

TRANSPORTASI DARAT  
 

Bachtiar Arham Dulillah Lubis (2022) 

 
 

Kecelakaan merupakan kejadian yang dapat merugikan pengendara kendaraan di 

jalan raya. Salah satu penyebab terjadi kecelakaan adalah pengendara memacu 

kendaraan pada kecepatan yang tinggi. Pada kecepatan tinggi, kendaraan sulit 

dikendalikan dan membutuhkan konsentrasi tinggi dalam mengemudi. Apabila 

terjadi kecelakaan pada kecepatan tinggi, resiko pengendara meninggal dunia 

meningkat, sehingga dibutuhkan teknologi mitigasi. Oleh karena itu, penelitian ini 

bertujuan untuk mengurangi tingkat kematian pengendara dengan mengidentifikasi 

kecepatan kendaraan. Maka dari itu dibuat la sistem notifikasi berbasis IoT untuk 

membantu para pihak yang berwenang dalam memantau kecepatan kendaraan 

utamanya roda empat atau mobil. Alat ini dibuat menggunakan sensor HY-SRF05 

yang berguna sebagai pengirim, penerima, dan pengontrol gelombang ultrasonik 

dan berfungsi untuk deteksi objek dan juga alat ini akan mendeteksi internet dari 

perangkat pengguna menggunakan NodeMCU ESP8266 sehingga saat terhubung 

di jaringan internet yang sama perangkat akan dapat mengirimkan notifikasi ke 

perangkat pengguna.  

 

Kata Kunci : Etika berkendara, IoT, Sensor Kecepatan, Sensor Ultrasonik 
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ABSTRACT 

 

DESIGN OF SPEED DETECTION SYSTEM FOR LAND 

TRANSPORTATION AND INTEGRATED OF IOT FOR NOTIFICATION  
 

Bachtiar Arham Dulillah Lubis (2022) 

 
 

Accidents are events that can harm motorists on the road. One of the causes of 

accidents is the driver driving the vehicle at a high speed. At high speeds, the vehicle 

is difficult to control and requires high concentration in driving. If an accident 

occurs at high speed, the risk of the driver dying increases, so mitigation technology 

is needed. Therefore, this study aims to reduce the death rate of motorists by 

identifying the speed of the vehicle. Therefore, an IoT-based notification system was 

created to assist the authorities in monitoring the speed of vehicles, especially four-

wheeled vehicles or cars. This tool is made using the HY-SRF05 sensor which is 

useful as a sender, receiver, and controller of ultrasonic waves and functions for 

object detection and also this tool will detect the internet from the user's device 

using the NodeMCU ESP8266 so that when connected to the same internet network 

the device will be able to send notifications to the user's device.  

 

Keyword : Driving Etiquette, IoT, Speed Sensor, Ultrasonic Sensor 
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