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ABSTRAK 

 

ALAT PEMILAH SAMPAH LOGAM DAN NON-LOGAM 

MENGGUNAKAN SENSOR PROXIMITY 

(2022 : 48 Halaman + 38 Gambar + 8 Tabel ) 

 

LIZA AMELIA 

061930700731 

TEKNIK KOMPUTER 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Pemilahan sampah dengan benar akan meningkatkan kualitas lingkungan dan 

mempermudah  proses daur ulang. Alat pemilah sampah logam dan non-logam 

menggunakan sensor proximity adalah suatu alat yang dibuat untuk mewujudkan 

pemilahan sampah agar menjadi lebih efisien, yang bekerja dengan mendeteksi 

sampah sebagai objek untuk menentukan sampah logam atau sampah non-logam. 

Sensor inductive proximity dan sensor  infrared proximity berfungsi sebagai input 

pendeteksi objek, selain itu terdapat juga sensor ultrasonik HC-SR04 yang 

berfungsi mendeteksi volume sampah yang kemudian akan diproses oleh 

mikrokontroler Arduino Uno. Setelah diproses, Arduino Uno akan mengirim 

output ke motor servo yang berfungsi sebagai engsel otomatis untuk membuka 

atau menutup tempat sampah logam ataupun  non-logam, sehingga sampah yang 

akan dimasukan sesuai dengan jenisnya serta terdapat speaker yang berfungsi 

sebagai penanda bahwa sudah berhasil membuang sampah.  

 

Kata Kunci : Sensor Proximity, Sensor Ultrasonik HC-SR04, Arduino Uno,    

 Motor  Servo.  
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ABSTRACT 

 

METAL AND NON-METALLIC WASTE SORTERS USE PROXIMITY 

SENSORS 

(2022 : 48 Pages + 38 Pictures + 8 Tables)  

 

LIZA AMELIA 

061930700731 

TEKNIK KOMPUTER 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Proper waste sorting will improve the quality of the environment and simplify the 

recycling process. Metal and non-metal waste sorting device using proximity 

sensor is a tool made to realize waste sorting to be more efficient, which works by 

detecting garbage as an object to determine metallic waste or non-metallic waste. 

The inductive proximity sensor and infrared proximity sensor function as object 

detection inputs, besides that there is also an ultrasonic sensor HC-SR04 which 

functions to detect the volume of waste which will then be processed by the 

Arduino Uno microcontroller. After processing, the Arduino Uno will send output 

to the servo motor which functions as an automatic hinge to open or close the 

metal or non-metal trash can, so that the garbage that will be entered is according 

to its type and there is a speaker that functions as a marker that it has successfully 

disposed of the garbage.  

Keywords : Proximity Sensor, Ultrasonic Sensor HC-SR04, Arduino Uno,  

  Motor Servo. 
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