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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN TEMPAT SAMPAH OTOMATIS 

MENGGUNAKAN SENSOR PIR DAN ULTRASONIC BERBASIS 

IoT(Internet of Things) 

 

 Tempat sampah adalah benda yang hampir selalu ada disekitar kita. tempat 

sampah yang isinya penuh adalah persoalan yang seringkali terjadi pada tempat 

sampah. tempat sampah yg isinya penuh tidak dapat diisi sehingga isinya wajib 

dikosongkan. Hal ini bisa jadi dampak buruk bagi kesehatan manusia. Untuk itu 

dirancanglah alat ini yang berfungsi sebagai tempat sampah sekaligus alat 

monitoring kapasitas tempat sampah dengan cara mengukur ketinggian sampah 

menggunakan sensor Ultrasonic dan menggunakan sensor PIR secara otomatis dan 

berkala yang akan ditampilkan ke dalam aplikasi android. Sehingga dapat diketahui 

kapasitas tempat sampah yang telah penuh  

 

 

Kata Kunci : Tempat Sampah, Sensor PIR, Sensor Ultrasonic, ESP8266  
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ABSTRACT 

AUTOMATIC PLANT MONITORING SYSTEM DESIGN WITH 

HUMIDITY AND TEMPERATURE SENSOR BASED ON 

MICROCONTROLLER ESP8266 

 

 Trash cans are objects that are almost always around us. trash cans that 

are full are a problem that often occurs in trash cans. A full trash can cannot be 

filled, so the contents must be emptied. This can be a bad impact on human health. 

For this reason, this tool was designed that functions as a trash can as well as a 

monitoring tool for trash can capacity by measuring the height of the trash using 

an ultrasonic sensor and using a PIR sensor automatically and periodically which 

will be displayed in the android application. So that it can be seen the capacity of 

the trash can is full 

 

Key Word : Trash Can, PIR sensor, Ultrasonic Sensor, ESP8266  
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MOTTO DAN PERSEMBAHAN 

 

“Jika tidak dapat mengerjakan apa yang kita cintai, maka cintailah apa yang 

kita kerjakan saat ini” 

(Penulis) 

 

“Allah tidak membebani seseorang melainkan sesuai dengan kesanggupannya” 

(Q.S. Al Baqarah : 286) 

 

"Orang yang tidak pernah membuat kesalahan adalah orang yang tidak pernah 

mencoba sesuatu yang baru."  

(Albert Einstein) 
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