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ABSTRAK

Rancang Bangun Alat Pembuka Tutup Kotak Sampah dan Pendeteksi
Volume Berbasis Internet Of Things (1oT)

Rikas Hidayat (2022 : 40 Halaman )

Tujuan pembuatan alat ini adalah membuat rancang bangun alat pembuka
tutup kotak sampah dan pendeteksi volume berbasis internet of things (iot). Dengan
pemanfaatan teknologi menggunakan sensor Proximity yang menggunakan Wemos
D1 Mini sebagai mikrokontrolernya dan menggunakan wifi dan jaringan internet
sebagai media penghubung alat ini ke aplikasi Blynk maka pembuatan alat ini dapat
berjalan sesuai perintah. Alat ini akan bekerja jika sudah terhubung ke jaringan
internet, ketika alat ini sudah terkoneksi pada jaringan internet maka kotak sampah
ini dapat bekerja melalui sensor proximity yang akan mendeteksi sampah, kemudian
motor servo akan membuka tutup kotak sampah dan ketika sensor mendeteksi
keberadaan suatu objek kotak sampah (sampah penuh) maka sensor ultrasonik akan
memberikan notifikasi pada aplikasi android yaitu blynk bahwa kotak sampah

sudah penuh.

Kata kunci : Sensor Proximity, Sensor Ultrasonik, Wemos D1 Mini, Blynk, Kotak

Sampabh.



ABSTRACT

Design and Build an Internet Of Things (1oT) Based Garbage Opener and

Volume Detector Tool

Rikas Hidayat (2022 : 40 Pages )

The purpose of making this tool is to design and build a garbage box opener and
volume detector based on the internet of things (iot). By utilizing technology using
Proximity sensors that use Wemos D1 Mini as the microcontroller and using wifi
and internet networks as a medium for connecting this tool to the Blynk application,
the manufacture of this tool can run according to orders. This tool will work if it is
connected to the internet network, when this tool is connected to the internet
network then this garbage box can work through the proximity sensor which will
detect garbage, then the servo motor will open the lid of the garbage box and when
the sensor detects the presence of a garbage box object (full trash) then the
ultrasonic sensor will provide a notification on the android application, namely
blynk that the trash box is full.

Keywords: Proximity Sensor, Ultrasonic Sensor, Wemos D1 Mini, Blynk, Trash

Box.
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