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ABSTRAK 

 

PENGENDALIAN PORTAL MENGGUNAKAN SISTEM SHORT 

MESSAGE SERVICE (SMS) BERBASIS MIKROKONTROLER ATMEGA 

  

 

 

 

AKBAR MUSLIMIN 

 

 

Pengendalian Portal Menggunakan Short Message Service (SMS) Berbasis 

Mikrokontroler ATMega, memanfaatkan sistem kendali jarak jauh yang berupa 

pesan singkat (SMS) yang merupakan salah satu media komunikasi yang banyak 

digunakan untuk mengirim dan menerima pesan.  Dengan memanfaatkan SMS 

Gateway yang diintegrasikan dengan mikrokontroler AVR ATmega dan perintah 

AT-Command maka kita dapat membuat fitur pengendali jarak jauh menggunakan 

SMS (Short Message Service).  Pengendalian Portal Menggunakan Short Message 

Service (SMS) Berbasis Mikrokontroler ATMega ini menggunakan ATMega 32A 

dan pada penggerak portal menggunakan motor servo.  Alat ini menggunakan 

modem wavecom sebagai receiver dan transmitter untuk menerima pesan dan 

mengirimkan perintah ke mikrokontroler untuk menggerakkan portal.  Interface 

atau komunikasi untuk menghubungkan antara mikrokontroler dan modem 

wavecom menggunakan rangkaian komunikasi serial yang terdapat IC 

Max232cpe.  Dengan menggabungkan perancangan mekanik dan elektronik yang 

disesuaikan sebagaimana mestinya agar mendapatkan hasil yang maksimal.         

 

 

Kata kunci : Mikrokontroler ATMega, Modem Wavecom, Motor Servo, IC 

Max232cpe. 
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ABSTRACT 

 

PORTAL CONTROLLER USED SHORT MESSAGE SERVICE SYSTEM 

BASED OF MICROCONTROLLER ATMEGA 

  

 

 

 

AKBAR MUSLIMIN 

 

 

Portal Controller used Short Message Service (SMS) Based 

Microcontroller ATMega, utilizing the remote control system in the form of short 

messages (SMS) which is one of the widely used communication medium to send 

and receive messages. By utilizing SMS Gateway which integrated with a 

microcontroller AVR ATmega and AT-Command command then we can make the 

remote control feature using SMS (Short Message Service). Control Portal Using 

Short Message Service (SMS) Based Microcontroller ATMEGA 32A atmega using 

portals and on the drive using servo motors. This tool uses a modem wavecom as 

a receiver and a transmitter to receive messages and send commands to the 

microcontroller to drive the portal. Interface or communication between the 

microcontroller and to connect wavecom modem using serial communication 

circuit contained Max232cpe IC. By combining electronic and mechanical design 

adapted accordingly in order to get maximum results. 

 

 

Keyword : Microcontroller ATMega, Wavecom Modem, Motor Servo, IC 

Max232cpe.  
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