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ABSTRAK

Aplikasi Photodioda sebagai Sensor Pendeteksi Warna pada Robot Line Follower
(2014 : xv + 50 halaman + gambar + tabel + lampiran)
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Laporan akhir ini menjelaskan cara kerja sensor dan program robot line follower. Sensor photodioda digunakan untuk memberi input pada mikrokontroler ATMEGA 8535, sedangkan programnya yang di-download ke dalam IC tersebut digunakan sebagai otak dari pengaturan pergerakan seluruh rangkaian elektronik dan mekanik pada robot line follower. Data-data diambil dari hasil pengukuran dan pengujian alat. Penulis ingin mengetahui apakah sensor photodioda dapat membaca sifat dari permukaan lantai yang bersifat memantulkan atau menyerap cahaya di tiga tempat yaitu di depan, samping kiri dan samping kanan. Serta mengetahui apakah program yang telah di download ke dalam IC mikrokontroller ATMEGA 8535 dapat menggerakkan dan menjalankan rangkaian elektronik dan mekanik robot line follower. Hasilnya menunjukkan bahwa sensor dan program dapat berjalan dengan baik sesuai apa yang diharapkan penulis. Berdasarkan perancangan, penulis menyimpulkan bahwa sensor photodioda  adalah salah satu cara pembacaan data yang berasal dari pembacaan sifat permukaan lantai untuk mendapatkan tegangan input untuk proses selanjutnya pada mikrokontroller ATMEGA 8535. Program yang digunakan adalah program paling sederhana dan mudah dibandingkan dengan program yang lain karena bahasanya seperti bahasa manusia. Dengan demikian robot Line Follower dapat bergerak otomatis berdasarkan mikrokontroller ATMEGA 8535 yang membaca logik data dari sensor.

Kata Kunci : Line Follower, Photodioda
















ABSTRACT

Aplication Photodioda as Colour Detection Sensors on the robot line follower
(2014 : xv + 50 page + picture + table + attachmemt)
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The final report this explains how to work censorship and program robot follower line.Censorship photodiode used to give input on mikrokontroler atmega 8535, while programnya who began downloading into ic is use as the brain of setting movement the whole set of electronic and mechanics on robots follower line. Data taken from measurement result and testing tools.Writer needs to know if censorship photodiode can read the trait of surface floor that is reflecting or absorb light in three places: in front, aside left and right side.And knowing whether program that has been downloaded into in ic mikrokontroller atmega 8535 can move and run the series electronic and mechanical robots follower line.The result showed that censorship and program can run well according what is expected writer.  Based on design, writer concluded that sensor photodiode is one way recitation data derived from recitation properties surface floor to get voltage input to the next process on mikrokontroller atmega 8535.Program used is the simplest and easily compared with programs that because its language as human language.Thus robot line follower can move automatically based on microcontroler atmega 8535 logical who reads data from a sensor.

Keywords : line follower, photodioda
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