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ABSTRAK
APLIKASI SENSOR LM 35 SEBAGAI ALAT PENGGERAK KIPAS DENGAN TAMPILAN LCD BERBASIS MIKROKONTROLER 
ARDUINO UNO

DINA DWI KURNIATI


Seiring dengan perkembangan teknologi sekarang ini, mendorong pula   perkembangan pola pikir manusia untuk menciptakan suatu perangkat yang dapat memudahkan pekerjaannya atau menciptakan suatu perangkat kendali yang dapat mengontrol suatu perangkat lainnya. Salah satunya adalah perancangan alat penggerak dan pengontrol switch kecepatan pada kipas angin dengan memanfaatkan sensor LM 35 berbasis mikrokontroler arduino uno. Pengontrolan switch kecepatan pada kipas angin berdasarkan perubahan suhu pada sensor LM 35. Semakin panas suhu yang dideteksi sensor  LM 35 maka akan semakin maksimal (cepat) kecepatan kipasnya. Pada pembuatan alat kendali pada kipas angin ini, terdapat 3 indikator suhu yang telah di setting pada program arduino yaitu < 300C untuk memposisikan switch kipas pada posisi 1 (pelan), 300C sampai 390C untuk memposisikan switch kipas pada posisi 2 (sedang), dan ≥ 400C untuk memposisikan switch kipas pada posisi 3 (cepat). Ketika sensor LM 35 mendeteksi suhu tertentu maka akan mengirimkan sinyal ke mikrokontroler arduino untuk mengaktifkan relay dan mengaktifkan switch kipas. Posisi switch yang diaktifkan tergantung dari besarnya suhu pada LM 35. Pada pembuatan alat penggerak kipas angin dengan sensor LM 35 ini telah dilakukan pengukuran dan berdasarkan hasil pengukuran pada sensor LM 35 didapatkan hasil bahwa setiap kenaikan sebesar 10C  maka tegangan yang diperoleh akan mengalami kenaikan sebesar 10 mV atau sebesar 0,01 V misalnya pada saat suhu sebesar 280C maka tegangan yang dihasilkan adalah 0,28 V atau 280 mV. Hasil pengukuran pada sensor LM 35 yang telah diperoleh ini sesuai dengan parameter sensor LM 35 yaitu setiap kenaikan sebesar 10C maka tegangan keluarannya mengalami kenaikan sebesar 10 mV. 
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ABSTRACT
APPLICATION OF THE LM 35 SENSOR AS A FAN DRIVER WITH LCD DISPLAY BASED ON MICROCONTROLLER 
ARDUINO UNO 

DINA DWI KURNIATI


Along with the development of the technology now, also encourages the development of human mind to create a device that can facilitate their work or create a control device which can control the other devices. One of them is the design of actuator and controller switches on the fan speed by utilizing the LM 35 sensor-based microcontroller Arduino uno. Switches controlling the fan speed based on temperature changes on the sensor LM 35. Increasingly heat sensor detected temperatures LM 35 it will be the maximum (fast) of speed fan. In making the fan control device, there are three indicators that have been on the temperature setting on Arduino program that is <300C to position the fan switch on position 1 (slow), 300C to 390c to position the fan switch in position 2 (moderate), and ≥ 400C to position the fan switch in position 3 (fast). When the sensors detect the LM35 certain temperature it will send a signal to the Arduino microcontroller to activate the relay and turn on the fan switch. Position switches are enabled depending on the magnitude of the temperature on the LM 35. In making the fan actuator with LM 35 sensors have been measured and based on the results of measurements on LM 35 sensors showed that every increase of 10C then obtained voltage to increase by 10 mV or 0.01 V for example at a temperature of 280C when the voltage generated is 0.28 V or 280 mV. The results of measurements on LM 35 sensors that have been obtained in accordance with the parameters of the LM 35 sensors that every 10C increase the voltage output increased by 10 mV.
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