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ABSTRAK
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JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI DIl TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAY A

Abstrak— Kemajuan teknologi sudah tidak bisa dihitung lagi. Semakin banyak
perusahaan—perusahaan teknologi mengembangkan suatu sistem yang dapat
membantu pekerjaan bahkan kegiatan manusia sehari—hari. Dalam teknologi
elektronika dan komputer, salah satunya yaitu Internet of Things (IoT) adalah salah
satu tren baru dalam dunia teknologi yang kemungkinan besar akan menjadi salah
satu hal besar di masa depan. 10T merupakan sebuah konsep yang bertujuan untuk
memperluas manfaat dari konektifitas internet yang tersambung secara terus-
menerus. Salah satu perangkat yang sering digunakan untuk membuat sistem 10T
adalah Arduino, perangkat ini biasanya digunakan sebagai pusat akses atau juga
bisa sebagai penghubung antara internet dengan sensor sehingga data dari sensor
tersebut dapat diakses melalui internet, atau jika tersambung dengan
mikrokontroler, maka dapat digunakan untuk mengatur perilaku dari benda-benda
fisik tertentu. Abon Lele adalah salah satu makanan khas dari Indonesia yang
memerlukan waktu pengerjaan yang cukup lama dan memerlukan energi yang besar
dalam proses pembuatannya hingga tekstur tertentu adalah abon lele. Tujuan dari
alat ini mampu mempersingkat waktu pengadukan lebih cepat dari pengadukan
secara tradisional, hal ini disebabkan karena alat ini mempunyai motor ac, gearbox,
dan tuas pengaduk yang akan mengaduk secara terus menerus sesuai yang Kita
inginkan. Alat ini juga di kendalikan melalui smartphone yang akan mengatur
waktu kecepatan, dan mengatur waktu pada saat pengadukan sesuai yang di
perintahkan.

Kata Kunci : Internet Of Things (1oT), Abon Lele, Arduino Uno, Gearbox



ABSTRACT

DESIGN HARDWARE AUTOMATICNESS OF ABON LELE MIXER IN THE
BASIS INTERNET OF THINGS (10T)
(2022:xv:65 Pages + 29 Images + 22 Tables + 10 Attachment)

MUHAMMAD DIRGANTARA JR

061930331287

ELECTRO ENGINEERING MAJOR

TELECOMMUNICATION ENGINEERING DIIlI STUDY PROGRAM
STATE POLYTECHIC OF SRIWIJAYA

Abstract— Technological progress can't be counted anymore. More and more
technology companies are developing a system that can help work and even daily
human activities. In electronic and computer technology one of them is the Internet
of Things (1oT) is one of the new trends in the world of technology that is likely to
become one of the big things in the future. 10T is a concept that aims to expand the
benefits of continuously connected internet connectivity. One of the devices that are
often used to create I0T systems is Arduino, this device is usually used as an access
center or can also be used as a link between the internet and sensors so that data
from these sensors can be accessed via the internet, or if connected to a
microcontroller, it can be used to regulate the behavior of certain physical objects.
Abon Lele is one of the typical foods from Indonesia that requires a long processing
time and requires great energy in the manufacturing process until a certain texture
is abon lele. The purpose of this tool is to shorten the stirring time faster than
traditional stirring, this is because this tool has an ac motor, gearbox, and a stirring
lever that will stir continuously as we wish.

Keyword : Internet Of Things (IoT), Abon Lele, Arduino Uno, Gearbox
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