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MOTIO

“Janganlah kamu bersikap lemah dan janganlah pula Ramu bersedif hati, padahal Ramulah
orang yanyg paling tinggi derajatnya jiRg Ramu beriman.” — (Q.S. Al-Imran:139)

“Cukuplah Allakh (menjadi penolong) bagi kami dan Dia sebaik-baik pelindung.” — (Q.S. Ah-
Imran:173)

“Always do your best, and let God do next.” — Unknown
“Jangan dipaksa, cukup! Tidur Jika Lelah.” — Dewi 2k22

“Istighfar is the best solution of any problem. Terkadang, ALLAH SWT menunda sesuatu
yanyg indah untuk menjadikannya lebih indah lagi.”

e YA ALLAH berkat rahmat-Mu
Aku dapat menyelesaikan Laporan ARkir ini...”

KU PERSEMBAHKAN UNTUK :
> ALLAH SWHT beserta Nabi Muhammad SAW.
> Kedua orang tuaky tercinta Bapak Muhammad Amanillah dan 16u
Udayah, S.Pd. yang telah banyak berkorban, berdoa, serta memberikan
Rasih sayang sehingga Lapotan ARhir ini bisa terwujud.
> KakakRu tersayang Afriyansyah Putra dan RizKy Hidayat memotivasi
dalam keberhasilanky.
> Keluarga Besar yanyg selalu mendoa’Ran serta memberikan
semangat, bimbingan, dan motivasi.
> Kedua dosen pembimbing Bapak Ir. H. Abdul Rakhman, M.T.
dan Bapak Ir. H. 1bnu Ziad, M.T.
» ®Bapak dan 1bu Dosen Prodi TekRnik TeleRomunikasi yang telah
banyak mencurahkan ilmu yang bermanfaat Repada saya.
> Rekan-rekan seperfuangan Teknik EleRtro, terkhusus TeRnik,
Telekomunikasi angRatan 2019 dan perempuan Ruat Relas 6 TD.

» Almamater tercinta...



ABSTRAK

PERANGKAT KERAS ROBOT PENGANTAR BARANG DENGAN
PENGALAMATAN MENGGUNAKAN ARDUINO BERBASIS RADIO
FREQUENCY IDENTIFICATION (RFID)

(2022 : xv + 65 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran)

DEWI RAHMAWATY

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Abstrak— Perkembangan teknologi saat ini memiliki peran yang sangat penting
dalam kemajuan kehidupan manusia. Salah satu dampak positif dari pemanfaatan
teknolgi yang dilakukan adalah perkembangan dalam dunia robotika yang saat ini
berkembang cukup pesat, sehingga dapat membantu kegiatan manusia. Seiring
dengan naiknya kebutuhan dan teknologi yang semakin canggih, dibuatlah suatu
system control robot yang mampu dikendalikan menggunakan smartphone. Pada
penelitian sebelumnya robot pengantar barang ini masih perlu dijalankan secara
langsung dengan range jarak antara pengguna dan robot masih di dalam satu
ruangan. Dikarenakan permasalahan ini, dibuatlah sebuah robot pengantar barang
otomatis yang memiliki system pengendali jarak jauh berbasis Internet of Things
atau loT. Sehingga dapat memudahkan pengguna dalam mengendalikan robot
pengantar barang dari mana saja, selama pengguna mendaptkan akses jaringan
internet. Hasil data yang didapatkan menyatakan bahwa robot dapat bergerak
maju menuju ruang yang dituju dengan bantuan dari sensor ultrasonic sebagai
jarak robot dengan objek yang ada di depannya, sensor line follower sebagai jalur
robot berjalan kemudian menuju titik daerah yang ditentukan dan mencari ID dari
RFID yang tertanam pada track yang diatur sesuai posisi lokasi berdasarkan
perancangan yang dibuat oleh manusia.

Kata kunci : 10T, sensor line follower, RFID, robot.



ABSTRACT

AUTOMATED DELIVERY ROBOT HARDWARE WITH ADDRESSING
USING RADIO FREQUENCY IDENTIFICATION (RFID)-BASED
ARDUINO

(2022 : xv + 65 Pages + Pictures + Tables + Enclosures)

DEWI RAHMAWATY

ELECTRO ENGINEERING DEPARTMENT
MAJORING TELECOMMUNICATION ENGINEERING
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

Abstract— The development of technology today has a significant role in the
progress of human life. One of the positive impacts of technology is the
development in the world of robotics which is currently growing quite rapidly, so
it can help human activities. Along with the increasing needs and increasingly
sophisticated technology, a robot control system is made that can be controlled
by using a smartphone. In previous research, this delivery robot still needs to be
run directly with the distance between the user and the robot still in one room.
Due to this problem, an automatic delivery robot was made that has a remote
control system based on the Internet of Things or IoT. So that it can make it easier
for users to control the delivery robot from anywhere, as long as the user has
internet network access. The results of the data obtained state that the robot can
move forward to the intended space with the help of the ultrasonic sensor as the
distance between the robot and the object in front of it, the line follower sensor as
the path for the robot to walk then to the specified area point and look for the 1D
from the RFID embedded in the robot. track that is arranged according to the
location position based on a design made by humans.

Keywords : 10T, sensor line follower, RFID, robot.
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Puji dan syukur penulis panjatkan kehadirat ALLAH SWT atas rahmat
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