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ABSTRAK

RANCANG BANGUN MESIN SANGRAI KOPI OTOMATIS KAPASITAS
20 KG MENGGUNAKAN PLTS SEBAGAI SUMBER DAYA MOTOR DC
(2022 : xiii + 63 Halaman + Daftar Pustaka + Lampiran)

Meiwa Barena

061930310482

Jurusan Teknik Elektro
Program Studi Teknik Listrik
Politeknik Negeri Sriwijaya

Indonesia adalah salah satu dari produsen kopi terbesar di dunia dengan menduduki
peringkat keempat. Jenis kopi yang telah dikenal banyak orang ialah jenis arabika dan robusta.
Kopi banyak dinikmati oleh masyarakat mulai dari remaja sampai orang tua. Salah satu cara
memperoleh kualitas kopi yang enak yaitu dengan memperhatikan proses penyangraian kopi. Pada
mesin penyangrai kopi ini menggunakan Motor DC sebagai pemutar drum serta memanfaatkan
Pembangkit Listrik Tenaga Surya (PLTS) sebagai sumber daya Motor DC. Rancang bangun mesin
penyangrai kopi otomatis ini mempunyai kapasitas 20 Kg. Pengujian mesin penyangrai dengan
kematangan kopi Medium Roast dilakukan sebanyak empat kali yaitu pada saat berbeban 5 Kg
dengan suhu 180°C membutuhkan waktu sejam, beban 10 Kg dengan suhu 180°C membutuhkan
waktu sejam tiga puluh lima menit, beban 15 Kg dengan suhu 180°C membutuhkan waktu dua
jam dan beban 20 Kg dengan suhu 180°C membutuhkan waktu lima jam. Pada saat beban 5 Kg
daya mekaniknya sebesar 134.05 Watt, pada saat beban 10 Kg daya mekaniknya sebesar 152.21
Watt, pada saat beban 15 Kg daya mekaniknya 167.85 Watt, pada saat beban 20 Kg daya
mekaniknya 151.46 Watt. Mesin penyangrai kopi otomatis ini bekerja dengan baik seperti yang
diinginkan yaitu mampu bekerja dengan beban biji kopi maksimal 20 Kg.

Kata kunci : Kopi, Sangrai, PLTS, Motor DC.
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ABSTRACT

DESIGN AND BUILD OF AUTOMATIC COFFEE ROATING MACHINE
CAPACITY 20 KG USING PLTS AS A DC MOTOR POWER SOURCE
(2022 : xiiii + 63 Pages + References + Attachment)

Meiwa Barena
061930310482
Department of Electrical Engineering
Electrical Engineering Study Program

State Polytechnic of Sriwijaya

Indonesia is one of the largest coffee producers in the world, ranking fourth. The types of
coffee that are well known to many people are Arabica and Robusta. Coffee is enjoyed by many
people from teenagers to the elderly. One way to get good quality coffee is to pay attention to the
coffee roasting process. This coffee roaster uses a DC motor as a drum player and utilizes a Solar
Power Plant (PLTS) as a DC motor power source. The design of this automatic coffee roaster has
a capacity of 20 Kg. The roasting machine test with Medium Roast coffee maturity was carried out
four times, namely when a load of 5 Kg at a temperature of 180°C took an hour, a load of 10 Kg at
a temperature of 180°C took an hour and thirty five minutes, a load of 15 Kg at a temperature of
180°C. C takes two hours and a load of 20 Kg at 180°C takes five hours. When the load is 5 Kg the
mechanical power is 134.05 Watt, when the load is 10 Kg the mechanical power is 152.21 Watt,
when the load is 15 Kg the mechanical power is 167.85 Watt, when the load is 20 Kg the
mechanical power is 151.46 Watt. This automatic coffee roaster works well as desired, which is
able to work with a maximum coffee bean load of 20 Kg.

Keywords: Coffee, Roast, Solar Power Plant, DC Motor.
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