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Program Pembuatan Aplikasi 

 

Program Keterangan 

 

 

 

 

 

 

 

 

Pada coding blok dari 

tampilan tombol virtual GUI 

ini diketahui bahwa saat 

terjadi penekanan tombol 

“on” click, maka yg terjadi 

adalah aplikasi akan 

menghasilkan output 

indikator suara, dan diikuti 

dengan update field pada 

alamat thingspeak dengan 

value nilai “1’ sebagai bentk 

perintah aktivasi on pada 

relay motor. Pesan voice 

yang dihasilkan adalah 

“mesin dihidupkan”. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Saat terjadi penekanan  “off” 

click, maka yg terjadi adalah 

aplikasi akan menghasilkan 

output indikator suara, dan 

diikuti dengan update field 

pada alamat thingspeak 

dengan value nilai “0’ 

sebagai bentuk perintah relay 

off pada relay motor. Pesan 

voice yang dihasilkan adalah 

“mesin dimatikan”. 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Saat value nilai timer pada 

textbox 1 diaktifkan maka 

sistem akan melakukan 

update value pada filed 2 

nilai update timer yang sesuai 

dengan input parameter 

waktu yang dikirimkan. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Blok ini berfungsi untuk 

mengatur interkoneksi 

aplikasi GUI terhadap 

jaringan internet agar aplikasi 

terhubung ke jaringan. Pada 

tampilan GUI, akan diikuti 

dengan tampilan status : 

terhubung: sehigga user dapat 

mengetahui apakah aplikasi 

sudah terkoneksi dengan 

jaringan cloud data server di 

thingspeak atau belum. 

 

 

 

 

Blok ini berfungsi untuk 

mengaktifkan mode 

pengecekan otomatis pada 

nilai monitor dengan web 2 

sebagai API baca. 



 

 

 

 

 

 

 

 

Blok ini berisi rentang 

inisialisasi nilai variabel 

timerrun yang berfungsi 

untuk menjamin bahwa GUI 

dapat terhubung langsung 

dengan alamat server data. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

Program NodeMCU 8266 Di Arduino IDE 

 

Program Keterangan 

#include <ESP8266WiFi.h> 

#include "secrets.h" 

#include "ThingSpeak.h" 

char ssid[] = "Jr"; 

char pass[] = "270122hn"; 

WiFiClient  client; 

Pengaktifan fungsi pustaka 

esp8266 wifi, secret key 

thingspeak, dan fungsi 

library server thingspeak  

dan dilanjutkan dengan 

deklarasi titik accesspoint 

yang akan dihubungkan 

sebagai interkoneksi 

menuju cloud IoT. 

// station channel details 

unsigned long StationChannelNumber = 1796898; 

// 

Deklarasi channel number 

database pada channel 

thingspeak. 

int statusCode = 0; 

int field[8] = {1,2,3,4,5,6,7,8}; 

 

unsigned long hi_precision = 0;        //  

unsigned long count_hi_pre = 0;        //  

unsigned long previousMillis2 = 0;        // 

unsigned long men; 

unsigned long set_sec; 

const long interval = 1000; 

const long access = 5000;    

Deklarasi variabel dan 

konstansta yang akan 

digunakan dalam 

penghitungan hi precision 

fungsi millis untuk 

pewaktuan. Deklarasi 

konstanta 1000 ms untuk 

fungsi counter waktu 

berjalan, dan 5000ms untuk 

durasi per sekali akses 

pembacaan server update 

dari thingspeak. 

 #define in1_motor D1  

#define in2_motor D2 

Alokasi pengalamatan pin 

driver relay serta deklarasi 



 

 

  int tombol,set_timer,aktif; fungsi data tombol , set 

timer, serta status alat aktif. 

void setup() { 

  pinMode(in2_motor,OUTPUT); 

  pinMode(in1_motor,OUTPUT); 

  digitalWrite(in1_motor,HIGH); 

  digitalWrite(in2_motor,HIGH); 

 

 

 

 

 

Konfigurasi fungsi pin 

sebagai output yang 

terhubung ke driver relay, 

dan penulisan logika high 

pada pin motor untuk 

kondisi motor off, karena 

relay aktivasi pada kondisi 

aktiv low. 

Serial.begin(115200); 

while (!Serial) { 

   ; 

} 

WiFi.mode(WIFI_STA); 

  ThingSpeak.begin(client); 

ThingSpeak.begin(client); 

  if(WiFi.status() != WL_CONNECTED){ 

WiFi.begin(ssid, pass); 

Serial.print("."); 

      delay(5000);      

    }  

    Serial.println("\nConnected"); 

  } 

} 

Pendeklarasian nilai 

bautrate 115200 bps. 

 

 

Pemanggilan server 

thingspeak dan status 

koneksi melalui jaringan 

wifi yang disediakan. 

void loop() { 

if(set_sec>0&&tombol==1) aktif=1; 

if(tombol==0) aktif=0; 

Bagian program utama, 

program akan loop pada 

kondisi tombol pada 



 

 

  if(aktif==0) 

{digitalWrite(in1_motor,HIGH);digital 

Write 

(in2_motor,HIGH);} 

unsigned long currentMillis = millis(); 

  if (currentMillis - hi_precision >= interval) { 

    // save the last time you blinked the LED 

  hi_precision = currentMillis; 

  if(aktif==1 && set_sec >  count_hi_pre ) { 

  digitalWrite(in1_motor,LOW); 

  digitalWrite(in2_motor,LOW); 

       count_hi_pre=count_hi_pre+1; 

       Serial.println("\t hi_pre second     :  

"+String(count_hi_pre));  

    } 

if(aktif==1 && count_hi_pre==set_sec ) { 

  digitalWrite(in1_motor,HIGH); 

  digitalWrite(in2_motor,HIGH); 

aktif=0; count_hi_pre=0; 

       Serial.println("MESIN OFF");  

    } 

  } 

 if (currentMillis - previousMillis2 >= access) { 

  akses_data_server(); 

    // periodik to read data server 

         previousMillis2 = currentMillis; 

  } 

} 

aplikasi belum diaktifkan. 

Saat tombol virtual pada 

smartphone diaktifkan, 

maka status akan ditahan 

pada kondisi aktif dan 

sistem akan menjalankan 

fungsi hi precision counting 

time dengan durasi per 

1000ms untuk penambahan 

counting per satu detik, dan 

5000ms untuk periodik 

update data server pada 

thingspeak. 

Saat motor aktif, maka 

relay pada nilai digital 

write LOW, karena relay 

dengan aktif low, saat 

counting waktu sama 

dengan nilai set time pada 

server thingspeak, maka 

fungsi hold aktif akan 

release sehingga mesin 

dikonsidiisikan ke status 

off. 

void akses_data_server(){ 

                statusCode = 

Rutin untuk melakukan 

update data dari pembacaan 



 

 

ThingSpeak.readMultipleFields(StationChannel 

Number); 

   if(statusCode == 200) 

    { 

   // Fetch the stored data 

tombol = ThingSpeak.getFieldAsInt(field[0]); 

 // Field 1 

set_timer = ThingSpeak.getFieldAsInt(field[1]); 

 // Field 2 

Serial.println("tombol       :" + String(tombol)); 

Serial.println("set timer server    :" + String 

(set_timer)); 

if(set_timer!=0)set_sec=set_timer; 

Serial.print("hi_pre set minute lokal :"+String 

(set_sec));      

Serial.println("\t hi_pre second    : 

"+String(count_hi_pre));  

    }   else{ 

Serial.println("Problem reading channel. HTTP  

error code " + String(statusCode));  

    } 

    Serial.println(); 

} 

server thingspeak yang 

dilakukan secara priodik 

agar update yang terjadi 

pada server dapat diolah. 

 

 

 


