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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN PERANGKAT KERAS ALAT PENGANGKUT 

SAMPAH PADA KANAL MENGGUNAKAN MIKROKONTROLER 

NODEMCU ESP8266 BERBASIS INTERNET OF THINGS 

(2022 : 47 Halaman + Daftar Pustaka + Gambar + Tabel + Lampiran) 

 

FRY HANDIKA  

061930331238 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI DIII TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Sistem pengangkutan sampah pada kanal yang ada saat ini mempunyai kelemahan 

dari sisi kontrol maupun perilaku. Pengangkutan sampah yang mengapung pada 

kanal harus menggunakan tenaga manusia yang banyak serta alat berat yang 

membutuhkan tenaga dan waktu, sehingga terkadang sampah pada kanal 

menumpuk dan terabaikan. Tujuan dari pembuatan Tugas Akhir ini adalah 

merancang suatu alat pengangkut sampah pada kanal serta mengefisiensikan waktu. 

Sistem ini dibangun menggunakan beberapa komponen seperti LCD 16 x 2, Relay, 

Wiper Motor, Switch, Power Supply, RTC DS321, NodeMCU ESP8266 dan 

aplikasi Blynk sebagai kontrol utama sistem. Hasil penelitian ini berupa sebuah alat 

yang dapat mengangkat sampah-sampah yang mengapung pada kanal hingga 5 Kg, 

di mana alat ini dapat dikontrol secara manual melalui Push Button yang terdapat 

pada alat maupun pada aplikasi Blynk, serta alat telah diprogram sehingga dapat 

bekerja otomatis pada tiap satu jam sekali selama tiga menit dengan persentase 

keberhasilan alat bekerja otomatis sebesar 93,33 % serta tingkat kegagalan bekerja 

otomatis sebesar 6,66 %. Sehingga, dengan perancangan alat ini diharapkan akan 

dapat membantu dalam mengefisiensi waktu menangani masalah sampah pada 

kanal. 

 

Kata Kunci : Sampah, kanal,  Internet of hing, Wiper Motor, otomatis.  
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ABSTRACT 

 

HARDWARE DESIGN OF GARBAGE TRANSPORT EQUIPMENT ON 

CANAL USING NODEMCU ESP8266 MICROCONTROLLER BASED ON 

INTERNET OF THINGS 

(2022 : 47 Pages + Bibliography + Pictures + Tables + Attachment) 

 

FRY HANDIKA 

061930331238 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

MAJORING TELECOMMUNICATION ENGINEERING 

SRIWIJAYA STATE POLYTECHNIC 

 

The waste transportation system in the existing canal has weaknesses in terms of 

control and behavior. Transporting garbage that floats on the canal must use a lot 

of human labor and heavy equipment that requires energy and time, so that 

sometimes garbage in the canal accumulates and is neglected. The purpose of 

making this final project is to design a means of transporting garbage on the canal 

and to make time efficient. This system is built using several components such as 

LCD 16 x 2, Relay, Wiper Motor, Switch, Power Supply, RTC DS321, NodeMCU 

ESP8266 and Blynk application as the main control system. The results of this study 

are in the form of a tool that can lift garbage that floats in the canal up to 5 Kg, 

where this tool can be controlled manually via the Push Button found on the tool 

and on the Blynk application, and the tool has been programmed so that it can work 

automatically on each once an hour for three minutes with the percentage of success 

of the automatic working tool is 93.33% and the failure rate of automatic work is 

6.66%. So, with the design of this tool, it is hoped that it will be able to help in time 

efficiency in dealing with waste problems in the canal. 

 

 

Keywords : Trash, Canals, Internet of Thing, Wiper Motor, automatic.  
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