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ABSTRAK 

 

IMPLEMENTASI FUZZY LOGIC METODE MAMDANI UNTUK 

MENGENDALIKAN SUHU DAN PH PADA AIR KOLAM IKAN 

 

Karya tulis ilmiah berupa Tugas Akhir, 05 Agustus, 2022 

 

Nurul Hamidah; dibimbing oleh Johansyah Al Rasyid dan Sabilal Rasyad 

 

78 Halaman, 16 Tabel, 60 Gambar, 2 Lampiran 

 

Kualitas air adalah kondisi air yang diukur dan diuji berdasarkan parameter-

parameter tertentu. Kualitas air menggunakan beberapa parameter yaitu parameter 

fisik, parameter kimia, dan parameter biologi. kualitas pH air yang baik untuk 

pertumbuhan ikan air tawar adalah 6-9. Sedangkan parameter suhu air yang baik 

untuk ikan air tawar adalah 27oC-32oC. Karena jika nilai suhu air dan pH terlalu 

rendah atau terlalu tinggi, dapat menyebabkan kerusakan dan kematian dalam 

habitat kolam ikan serta menghambat proses reproduksi. Menggunakan algoritma 

fuzzy logic dengan metode mamdani dalam sistem pemprograman sehingga dapat 

mengendalikan cairan pH up dan pH down dan suhu air kolam ikan secara realtime 

dan metode mamdani ini diguanakan dalam proses menganalisis sistem dari tahap 

awal sampai akhir. Pengendalian ini dilakukan secara kontinyu sehingga tidak 

mempengaruhi lingkungan secara drastis.  

 

Kata kunci: Pengendali suhu dan pH, Fuzzy Logic, Metode Mamdani 
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ABSTRACT 

 

MPLEMENTATION OF FUZZY LOGIC MAMDANI METHOD TO CONTROL 

TEMPERATURE AND PH IN FISH POOL WATER 

 

Scientific Paper of Final Project, 05 August, 2022 

 

Nurul Hamidah; guided by Johansyah Al Rasyid and Sabilal Rasyad 

 

78 Pages, 16 Tables, 60 Pictures, 2 Attachments 

 

Water quality is the condition of water that is measured and tested based on certain 

parameters. Water quality uses several parameters, namely physical parameters, 

chemical parameters, and biological parameters. pH quality of water that is good 

for the growth of freshwater fish is 6-9. While the parameters of good water 

temperature for freshwater fish are 27oC-32oC. Because if the water temperature 

and pH values are too low or too high, it can cause damage and death in the fish 

pond habitat and hinder the reproduction process. Using a fuzzy logic algorithm 

with the mamdani method in the programming system so that it can control the 

liquid pH up and down and the temperature of the fish pond water in real time and 

the mamdani method is used in the process of analyzing the system from the 

beginning to the end. This control is carried out continuously so that it does not 

drastically affect the environment. 

 

Keywords: Temperature and pH control, Fuzzy Logic, Mamdani method 
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