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ABSTRAK

PENERAPAN INTERNET OF THINGS (I0T) PADA KURSI RODA
ELEKTRIK UNTUK PENYANDANG DISABILITAS DENGAN
PERINTAH SUARA BERBASIS ANDROID

SHAMITHA HILSYA

061930331250

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI DIl TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Perkembangan teknologi yang pesat dalam bidang elektronika dapat
membantu menyelesaikan permasalahan yang sering Kita jumpai tersebut.
Perkembangan ini direalisasikan dalam teknologi pada sebuah kursi roda. Kursi
roda merupakan alat bantu gerak untuk penyandang cacat dan orang-orang yang
sedang berada dalam kondisi sakit yang membutuhkan mobilitas untuk dapat
melakukan aktivitas sehari-hari. Kegunaan kursi roda secara umum adalah untuk
membantu pasien yang mempunyai gangguan sistem motorik pada kakinya. Pada
tugas akhir ini akan dirancang sebuah rancang bangun kursi roda elektrik yang
menggunakan perintah suara berbasis android guna mempermudah penyandang
cacat. Kursi roda ini mampu bergerak sesuai dengan keinginan pasien hanya
dengan perintah suara yang pasien keluarkan, contoh: maju, mundur, ataupun
berputar dan lain-lain. Selain itu, dapat juga ditambahkan alat komunikasi
sehingga penyandang cacat dapat dengan mudah melakukan komunikasi. Ketika
pengguna memberikan perintah suara lalu diterima oleh smartphone android,
setelah itu sinyal akan dikirimkan ke Mikrokontroler Nodemcu ESP8266 untuk
diolah proses perintahnya. Setelah diproses, driver motor akan aktif dan
menggerakkan motor DC untuk mengontrol pergerakan kursi roda sehingga kursi
roda bergerak sesuai dengan perintah yang diberikan.

Kata Kunci : Kursi roda,Smartphone android,Motor DC,Nodemcu ESP8266



ABSTRACT
IMPLEMENTATION OF THE INTERNET OF THINGS (IOT) IN
ELECTRIC WHEELCHAIRS FOR PEOPLE WITH DISABILITIES WITH
ANDROID-BASED VOICE COMMANDMENTS

SHAMITHA HILSYA

061930331250

ELECTRO ENGINEERING

STUDY PROGRAM TELECOMMUNICATION ENGINEERING
SRIWIJAYA STATE POLYTECHNIC

The rapid development of technology in the field of electronics can help solve
the problems that we often encounter. This development is realized in technology
in a wheelchair. A wheelchair is a mobility aid for people with disabilities and
people who are in a sick condition who need mobility to be able to carry out daily
activities. The general use of wheelchairs is to help patients who have motor
system disorders in their legs. In this final project, a design for an electric
wheelchair that uses android-based voice commands will be designed to make it
easier for people with disabilities. This wheelchair is able to move according to
the patient's wishes only with voice commands that the patient issues, for
example: forward, backward, or turning and others. In addition, communication
tools can also be added so that people with disabilities can easily communicate.
When the user gives a voice command and then it is received by the android
smartphone, after that the signal will be sent to the Nodemcu ESP8266
Microcontroller to process the command process. After processing, the motor
driver will be active and drive a DC motor to control the movement of the
wheelchair so that the wheelchair moves according to the commands given.

Keywords : Wheelchair, Android Smartphone, DC Motor, Nodemcu ESP8266
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