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ABSTRAK
PERANCANGAN PERANGKAT TRACKING PADA KENDARAAN
BERDASARKAN JARAK BERBASIS
INTERNET OF THINGS (10T)

FITTER GUNAWAN

061930331301

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI

Kasus pencurian kendaraan bermotor bukanlah kasus yang baru bagi Kepolisian
Republik Indonesia (POLRI). Setiap harinya ada saja pelaporan pencurian
kendaraan di seluruh kota di wilayah Republik Indonesia. Data kasus pencurian
kendaraan bermotor di Indonesia masih sangat tinggi . Maka berdasarkan data di
atas, diperlukan sebuah terknologi dengan fokus terhadap pengamanan kendaraan
dengan memanfaatkan GPS dari kendaraan. Data GPS tersebut akan menjadi
penanda keberadaan kendaraan dan dapat dilacak melaui smarphone. Untuk
meningkatkan keamanan maka kendaraan akan meres'pon jika ternyata jarak
antara kendaraan dan pengguna terlalu jauh yaitu dengan cara mematikan seluruh
komponen kelistrikan kendaraan. Tracking Device system ini akan memiliki
fungsi utama untuk melakukan monitoring terhadap keberadaan kendaraan
bermotor dengan memanfaatkan data GPS (Global Positioning System) yang
mana datanya berupa koordinat Latitude dan Magnitude. Data koordinat tersebut
dapat dirubah menjadi koordinat pada peta sehingga dapat menunjukkan posisi
terakhir kendaraan. Perangkat ini akan dilengkapi teknologi Internet of Things
sehingga pengiriman data dapat melalui koneksi internet, kemudian pengguna
juga dapat mengatur relay pada kendaraan agar kendaraan dapat mati dan tidak
dapat dihidupkan jika terdeteksi kendaraan dicuri. Selain itu pengguna juga dapat
menghidupkan alarm pada kendaraan agar dapat menarik perhatian orang-orang
sekitar untuk memperkecil kemungkinan kendaraan dicuri.

Kata Kunci: Internet of Things, GPS, NodeMCU ESP266.
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ABSTRACT
DESIGNING TRACKING DEVICE
ON VEHICLES BASED ON DISTANCE-BASED
INTERNET OF THINGS

FITTER GUNAWAN

061930331301

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI

The case of motor vehicle theft is not a new case for the Indonesian National
Police (POLRI). Every day there are reports of vehicle theft in all cities in the
territory of the Republic of Indonesia. Data on motor vehicle theft cases in
Indonesia is still very high. So based on the data above, a technology is needed
with a focus on securing the vehicle by utilizing GPS from the vehicle. The GPS
data will be a marker of the presence of the vehicle and can be tracked through a
smarphone. To increase safety, the vehicle will be res'pon if it turns out that the
distance between the vehicle and the user is too far, namely by turning off all
electrical components of the vehicle. This Tracking Device system will have the
main function to monitor the presence of motorized vehicles by utilizing GPS
(Global Positioning System) data where the data is in the form of Latitude and
Magnitude coordinates. The coordinate data can be changed to coordinates on the
map so that it can show the last position of the vehicle. This device will be
equipped with Internet of Things technology so that data transmission can be
through an internet connection, then the user can also set up a relay on the vehicle
so that the vehicle can turn off and cannot be started if it is detected that the
vehicle is stolen. In addition, users can also turn on the alarm on the vehicle in
order to attract the attention of people around to minimize the possibility of the
vehicle being stolen.

Keywords: Internet of Things, GPS, NodeMCU ESP266.
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