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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN PROTOTIPE CONVEYOR PEMILAH BARANG 

BERDASARKAN WARNA BERBASIS ARDUINO 

(2022 : xiv + 58 Halaman + 42 Gambar + 8 Tabel + 9 Lampiran) 

 

ANGGA SYACHRI RAMDHAN 

061930330058 

PROGRAM STUDI DIII TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Abstrak- Teknologi yang canggih telah menggantikan peralatan-peralatan manual 

yang membutuhkan banyak tenaga manusia untuk dioperasikan, salah satunya 

yaitu penggunaan robot . Berdasarkan hasil pengamatan dibidang industri, tidak 

sedikit yang masih menggunakan jasa tangan manusia untuk menyortir suatu 

benda. Pengelompokan atau sortir dengan cara tersebut tentunya memiliki 

kekurangan dalam hal waktu dan tingkat produktivitas suatu kinerja. Salah 

satunya saat ini yang sedang banyak dikembangkan yaitu alat sortirisasi otomatis 

menggunakan Sensor sebagai pemindai dan Conveyor sebagai alat perantara. 

Conveyor merupakan alat bantu yang dijumpai pada industri-industri pengolahan, 

alat ini digunakan untuk memindahkan satu benda ketempat lain secara berurutan. 

Selain itu penggunaan Conveyor akan sangat memudahkan manusia untuk 

mengetahui warna benda secara jelas apabila dimodifikasi dengan menambahkan 

Sensor. Sebuah Prototipe Conveyor pemilah barang berhasil dirancang dan dibuat 

dengan manggunakan arduino uno dengan memanfaatkan sensor warna TCS3200 

yang akan memutar motor servo sehingga objek benda dapat tersortir dengan baik. 

Dengan adanya prototipe tersebut diharapkan dapat mempermudah jalannya 

proses produksi dan dapat mengurangi jumlah pekerja yang berada pada bagian 

sortir sehingga para pekerja bisa difokuskan pada bagian lain. 

 

Kata Kunci : Conveyor, Sortir,  Arduino, TCS3200 
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ABSTRACT 

 

DESIGN AND BUILD PROTOTYPE OF ARDUINO BASED COLOR 

SORTING  CONVEYOR 

(2022: xiv + 58 Pages + 42 Pictures + 8 Tables  + 9 Appendices)  

 

 

ANGGA SYACHRI RAMDHAN 

061930330058 

TELECOMMUNICATION ENGINEERING DIII  STUDY PROGRAM 

ELECTRO ENGINEERING MAJOR 

STATE POLYTECHIC OF SRIWIJAYA 

 

 

Abstract- Sophisticated technology has replaced manual equipment that requires 

a lot of manpower to operate, one of which is the use of robots. Based on 

observations in the industrial sector, not a few still use the services of human 

hands to sort an object. Grouping or sorting in this way certainly has 

shortcomings in terms of time and the level of productivity of a performance. One 

of them that is currently being developed is an automatic sorting tool using 

sensors as scanners and conveyors as intermediary tools. Conveyor is a tool 

found in processing industries, this tool is used to move one object to another in 

sequence. In addition, the use of conveyors will greatly facilitate humans to know 

the color of objects clearly when modified by adding sensors. A prototype 

conveyor for sorting goods has been successfully designed and made using 

Arduino Uno by utilizing the TCS3200 color sensor which will rotate the servo 

motor so that objects can be sorted properly. With this prototype, it is hoped that 

it will simplify the production process and reduce the number of workers in the 

sorting section so that workers can focus on other parts. 

 

Keywords : Conveyor, Sort,  Arduino, TCS3200 
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