
 
 

 
 

RANCANG BANGUN HARDWARE ALAT PENGENDALI 

KURSI RODA UNTUK PENYANDANG DISABILITAS 

DENGAN PERINTAH SUARA BERBASIS ANDROID  

 

 

 

LAPORAN AKHIR 

 

Disusun Untuk Memenuhi Syarat Menyelesaikan Pendidikan Diploma III 

Pada Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik Telekomunikasi 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Oleh: 

ADE AISYAH SHINTA BALKIS 

061930331231 

 

 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI DIII TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

PALEMBANG 

2022 

 



 
 

 
 



 
 

iii 
 

  



 
 

iv 
 

MOTTO 

- “Man Shabara Zhafira” 

- “If you can dream it, you can do it” 

 

Saya persembahkan karya ini kepada: 

❖ Allah SWT Sang Maha Mengetahui atas 

segala sesuatu yang terbaik bagi umat-Nya. 

❖ Kedua Orang Tua tercinta yang selalu 

memberikan dukungan. 

❖ Bapak Ir. Iskandar Lutfi, M.T. selaku 

Ketua Jurusan Teknik Elektro dan Bapak 

Ciksadan, S.T., M.Kom. selaku Ketua 

Program Studi Diploma III Teknik 

Telekomunikasi yang telah memberikan 

bimbingannya. 

❖ Bapak Ir. H. Abdul Rakhman, M.T. dan 

Bapak Irawan Hadi, S.T., M.Kom. selaku 

pembimbing yang tak henti memberi ilmu 

dan bimbingannya. 

❖ Teman seperjuangan yaitu seluruh anggota 

kelas 6TC dan angkatan tahun 2019 

❖ Sahabat-sahabat ku tersayang 

 

  



 
 

v 
 

ABSTRAK 

RANCANG BANGUN HARDWARE ALAT PENGENDALI KURSI RODA 

UNTUK PENYANDANG DISABILITAS DENGAN PERINTAH SUARA 

BERBASIS ANDROID 

(2022 : xiv + 47 Halaman + 19 Gambar + 8 Tabel + 9 Lampiran + Daftar 

Pustaka) 

 

ADE AISYAH SHINTA BALKIS 

061930331231 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI DIII TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

ABSTRAK 

 

Kursi roda adalah alat bantu yang digunakan oleh orang yang mengalami cacat fisik  

terutama pada kaki atau biasa disebut sebagai penyandang disabilitas. Keterbatasan 

fisik inilah yang menghambat mereka dalam melakukan kegiatan sehari-hari secara 

mandiri seperti orang normal pada umumnya terutama dalam mobilitas. Pada 

proyek akhir ini dibuatlah alat pengendali kursi roda yang akan dikendalikan 

dengan perintah suara melalui smartphone android. Pergerakan kursi roda dapat 

dikendalikan langsung oleh pengguna kursi roda dengan sendiri yaitu dengan 

perintah suara. Dengan demikian kursi roda dapat dijalankan tanpa bantuan orang 

lain. Kursi roda dapat bergerak dengan  perintah seperti maju perlahan, maju cepat, 

berhenti, mundur perlahan, mundur cepat, putar kanan, dan putar kiri. Ketika 

pengguna memberikan perintah suara lalu diterima oleh smartphone android, 

setelah itu sinyal akan dikirimkan ke Mikrokontroler Nodemcu ESP8266 untuk 

diolah proses perintahnya. Setelah diproses, driver motor akan aktif dan 

menggerakkan motor DC untuk mengontrol pergerakan kursi roda sehingga kursi 

roda bergerak sesuai dengan perintah yang diberikan.  

 

 

 

Kata kunci : Kursi roda, perintah suara, smartphone android, driver motor.  
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ABSTRACT 

HARDWARE DESIGN OF WHEELCHAIR CONTROL DEVICES FOR 

DISABILITIES PEOPLE WITH ANDROID BASED VOICE COMMAND  

(2022 : xiv + 47 Pages + 19 Images + 8 Tables + 9 Attachments + List Of 

Refferences) 

 

ADE AISYAH SHINTA BALKIS 

061930331231 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

MAJORING TELECOMMUNICATION ENGINEERING 

ABSTRACT 

 

 

A wheelchair is a tool used by people who have physical disabilities, especially in 

the legs or commonly referred to as persons with disabilities. This physical 

limitation hinders them from carrying out daily activities independently like normal 

people in general, especially in mobility. In this final project, a wheelchair 

controller is made which will be controlled by voice commands via an android 

smartphone. The movement of the wheelchair can be controlled directly by the 

wheelchair user by itself, namely by voice commands. Thus the wheelchair can be 

run without the help of others. The wheelchair can move with commands such as 

slow forward, fast forward, stop, slow back, fast backward, right turn, and left turn. 

When the user gives a voice command then it is received by the android smartphone, 

after that the signal will be sent to the Nodemcu ESP8266 Microcontroller for 

processing the command. After the motor driver will be active and drive the DC 

motor to control the movement of the wheelchair so that the wheelchair moves 

according to the commands given. 

 

 

 

Keywords : Wheelchair, voice command, smartphone android, driver motor. 
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