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ABSTRAK 

 

PERANGKAT KERAS IMPLEMENTASI INTERNET OF THINGS PADA 

OTOMATISASI PEMBERI PAKAN IKAN 

(2022 : xiv + 45 Halaman) 

 

 

RIZKI ANGGRAINI 

0619 3033 1271 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

 Dalam budidaya ikan, pemberian pakan merupakan hal yang penting yang 

harus diperhatikan waktu pemberian pakannya. Sehingga, pemberian pakan 

dibutuhkan jadwal yang teratur dan rutin setiap harinya. Tujuan dari alat ini 

adalah membantu dan memudahkan peternak ikan dalam memberi pakan ikan 

sesuai jadwal secara otomatis. Alat ini dikendalikan menggunakan smartphone 

android dengan menghubungkan jaringan internet atau wifi lalu akan 

dikoneksikan ke NodeMCU ESP8266. Sedangkan untuk mengontrol setiap 

komponen menggunakan Arduino Uno. Metode penelitian yang digunakan yaitu 

metode eksperimen untuk tahap perancangan alat pakan yang akan diuji dan 

membuktikan hasil secara teori. Alat ini akan otomatis bekerja sesuai penjadwalan 

yang telah diatur pada Blynk yaitu sehari dua kali pada pukul 10 pagi dan 3 sore 

dengan menggunakan sumber tegangan adaptor 12V. Lalu scanning level jarak 

ketinggian pakan jika sekitar kurang lebih sama dengan dari 10%  pada wadah 

pakan maka buzzer akan  memberi peringatan berupa bunyi dan akan 

menampilkan notifikasi pada smartphone. jumlah scoop pakan yang akan 

dikeluarkan menggunakan aplikasi blynk dengan ketentuan jumlah pakan yaitu 1, 

3 dan 5 maka pakan yang akan keluar sekitar kurang lebih 100g, 300g dan 500g.  

maka pakan yang akan keluar sekitar kurang lebih 100g. Alat ini dapat digunakan 

menggunakan dua cara yaitu dengan manual dan menggunakan smartphone. 

Program yang digunakan pada alat ini adalah Arduino IDE dan aplikasi yang 

digunakan pada alat ini adalah Blynk. 

 

 

Kata kunci : Otomatisasi, Smartphone Android, Arduino Uno, NodeMCU 

ESP8266, Blynk. 
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ABSTRACT 

 

HARDWARE OF IMPLEMENTATION INTERNET OF THINGS ON 

FISH FEEDER AUTOMATION 

(2022 : xiv + 45 Page) 

 

 

RIZKI ANGGRAINI 

0619 3033 1271 

ELECTRO ENGINEERING MAJOR 

TELECOMMUNICATION ENGINEERING STUDY PROGRAM 

STATE POLYTECHIC OF SRIWIJAYA 

  

 In fish farming, feeding is an important thing that must be considered 

when feeding. So, feeding needs a regular schedule and routine every day. The 

purpose of this tool is to help and facilitate fish farmers in feeding fish according 

to a schedule automatically. This tool is controlled using an android smartphone 

by connecting the internet or wifi network and then it will be connected to the 

NodeMCU ESP8266. Meanwhile, to control each component using Arduino Uno. 

The research method used is the experimental method for the design stage of the 

feed tool to be tested and prove the results theoretically. This tool will 

automatically work according to the schedule that has been set on Blynk, which is 

twice a day at 10 am and 3 pm using a 12V adapter voltage source. Then 

scanning the feed height distance level if it is approximately equal to 10% in the 

feed container, the buzzer will give a warning in the form of a sound and will 

display a notification on the smartphone. the number of scoops of feed that will be 

released using the blynk application provided that the amount of feed is 1, 3 and 5 

then the feed that will come out is approximately 100g, 300g and 500g. then the 

feed that will come out is about 100g. This tool can be used in two ways, namely 

manually and using a smartphone. The program used in this tool is Arduino IDE 

and the application used in this tool is Blynk. 

 

 

Keywords : Automation, Smartphone Android, Arduino Uno, NodeMCU 

ESP8266, Blynk. 
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