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ABSTRAK 

PERANGKAT KERAS ALAT PENDETEKSI ASAM MANIS DAN 

TIMBANG OTOMATIS BUAH JERUK BERBASIS INTERNET OF 

THINGS (IoT) 

( 2022 : xv + 56 HALAMAN ) 

 

MUTIA ANNISA UTARI 

061930330536 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

pada saat ini masih banyak pekerjaan pertanian yang masih 

menggunakan tenaga kerja dalam melaksanakan kegiatan produksi dan 

menyelesaikan proses setelah produksi tanaman jeruk, diantaranya proses 

pendeteksian dan pengukuran timbangan buah jeruk. Pendeteksian buah 

merupakan tahap pemisah buah hasil panen berdasarkan rasa yang ditandai 

dengan perbedaan warna buah jeruk. Tingkat rasa pada buah jeruk dibagi 

menjadi 2 tingkatan yaitu : hijau dan kuning. Warna hijau biasanya memiliki 

kandungan rasa yang asam, sedangkan warna kuning memiliki kandungan rasa 

yang manis. Untuk mengetahui warna dari jeruk tersebut, alat ini dilengkapi 

dengan sensor TCS 3200 sebagai pendeteksi warna dari buah jeruk dan 

Arduino mega 2560 sebagai mikrokontroler. Sedangkan pengukuran timbangan 

dilakukan untuk buah jeruk berwarna kuning yang cenderung memiliki rasa 

yang manis. pengukuran timbangan dilakukan secara otomatis ketika alat telah 

melakukan pendeteksian. Pengelompokan buah jeruk dan timbangan otomatis 

di industri, saat ini masih dilakukan dengan cara manual, perancangan alat 

pendeteksi asam manis dan timbang otomatis buah jeruk ini dapat membantu 

meringankan pekerjaan manusia sebagai pengatur alat berasarkan warna yang 

dilengkapi dengan sensor TCS 3200 sebagai pemilih warna 

 

Kata Kunci : Jeruk, TCS 3200, arduino mega 2560, timbangan 
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ABSTRACT 

 

HARDWARE OF SWEET ACID DETECTION AND AUTOMATIC 

WEIGHTING OF ORANGE FRUIT BASED ON INTERNET OF 

THINGS (IoT) 

( 2022 : xv + 56 PAGES ) 

 

MUTIA ANNISA UTARI 

061930330536 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTEMENT 

TELECOMMUNICATION ENGINEERING DIII STUDY PROGRAM 

STATE OF POLYTECNICS SRIWIJAYA 

 

at this time there are still many agricultural jobs that still use labor in 

carrying out production activities and completing the process after citrus 

production, including the process of detecting and weighing fruit. Fruit 

detection is the stage of separating the harvested fruit based on the taste which 

is marked by the difference in the color of the citrus fruit. The level of taste in 

citrus fruits is divided into 2 levels, namely: green and yellow. Green usually 

has a sour taste, while yellow has a sweet taste. To find out the color of the 

orange, this tool is equipped with a TCS 3200 sensor as a color detector for 

oranges and an Arduino mega 2560 as a microcontroller. While the weighing is 

done for yellow citrus fruit which tends to have a sweet taste. Weighing is done 

automatically when the tool has detected. Citrus fruit grouping and automatic 

weighing in the industry, currently still done manually, the design of this sweet-

sour detection device and automatic weighing of citrus fruits can help ease 

human work as a color-based tool controller equipped with a TCS 3200 sensor 

as a color picker 

 

Keywords: Orange, TCS 3200, arduino mega 2560, scales 
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