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ABSTRAK 

  

PERANGKAT KERAS ALAT PENYIRAM PESTISIDA DI LAHAN 

PERKEBUNAN BERBASIS INTERNET OF THINGS (IOT) 

(2022:xiv + 69 Halaman +  24 Gambar +  6 Tabel + 12 Lampiran + Daftar Pustaka)  

  

EVANILIRIANZA TIARA BALQIS 

061930330548  

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO  

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI  

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

  

Hama adalah semua binatang yang menggangu dan merugikan tanaman, terutama 

tanama yang dibudidayakan oleh manusia, oleh karena itu pemberian cairan hama 

atau pestisida ini sangat dibutuhkan oleh petani untuk membantu agar terjaganya 

kualitas hasil perkebunan yang akan di hasilkan nantinya., pemberian cairan 

pestisida untuk tanaman yang ada di kebun cukup memakan waktu dikarenakan 

petani yang harus menyemprotkan dengan merata pada setiap tanaman dengan 

menggendong tabung penampung cairan. Tujuan dari pembuatan alat ini adalah 

untuk merancang pembuatan dan mengetahui cara kerja alat serta pemanfaatnnya 

sebagai alat yang dapat meringankan pekerjaan petani terutama saat proses 

penyiraman pestisida di lahan perkebunan dengan memanfaatkan teknologi 

Internet of Things. Dengan menggunakan Alat Penyiram Pestisida di Lahan 

Perkebunan Berbasis Internet of Things ini proses penyiraman cairan pestisida 

dapat dilakukan dengan kontrol kendali menggunakan aplikasi Blynk yang ada di 

android sehingga petani tidak perlu menggendong tabung penampung cairan yang 

cukup berat, dimana komponen yang digunakan untuk menggerakan alat ini 

menggunakan NodeMcu V3 dengan pemrograman menggunakan Arduino IDE. 

Pada uji tes alat dilakukan pengambilan data hasil dari keluaran cairan pada 

sprayer penyiraman tanaman dengan waktu 15 detik untuk satu tanaman air 

didapatkan hasil air yang dikeluarkan sebanyak 500 ml, pada tanaman kedua 

dengan waktu yang sama 15 detik didapat total cairan yang terkeluar menjadi 1 

liter dan pada penyiraman tanaman ketiga cairan yang terkeluar bertotal 1,5 liter, 

jika terdapat 10 tanaman yang akan disiram dengan waktu yang sama maka 

kurang lebih total air yang akan terkeluar sebanyak 5 liter. Tetapi keluaran ini 

dapat berbeda tergantung dari pengguna alat mengatur waktu penyiraman berapa 

lama pada satu tanamannya. 
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ABSTRACT 

  

HARDWARE OF PESTICIDE SPRINKLERS ON PLANTATION LAND BASED ON 

INTERNET OF THINGS (IOT) 

(2022:xiv + 69 Pages +  24 Pictures +  6 Tables+ 12 Attachments + Bibliography)  

  

EVANILIRIANZA TIARA BALQIS 

061930330548  

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

PROGRAM STUDY OF TELECOMUNICATION ENGINEERING 

POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

  

Pests are all animals that interfere with and harm plants, especially plants that are 

cultivated by humans, therefore the provision of pest fluids or pesticides is needed 

by farmers to help maintain the quality of plantation products that will be produced 

later., giving pesticide liquid to plants in the garden is quite time-consuming 

because farmers have to spray evenly on each plant by holding a liquid storage 

tube. The purpose of making this tool is to design the manufacture and find out how 

the tool works and its use as a tool that can ease the work of farmers, especially 

during the process of spraying pesticides on plantation land by utilizing Internet of 

Things technology. By using a Pesticide Sprinkler in Plantation Land Based on the 

Internet of Things, the process of watering pesticide liquids can be carried out with 

controlled controls using the Blynk application on Android so that farmers do not 

need to carry a heavy liquid storage tube, where the components used to move this 

tool use NodeMcu V3 programming using Arduino IDE. In the tool test, data was 

collected on the results of the liquid output in the sprayer watering plants with a 

time of 15 seconds for one aquatic plant, the results obtained were 500 ml of water 

released, in the second plant with the same time of 15 seconds the total liquid 

released was 1 liter and in watering the three plants the liquid that comes out is a 

total of 1.5 liters, if there are 10 plants to be watered at the same time then 

approximately 5 liters of total water will be released. But this output can be 

different depending on the user of the tool set how long the watering time on one 

plant. 

 

Keywords : Internet of Things, Android, Blynk, NodeMcu V3, Arduino IDE 
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