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ABSTRAK

SISTEM KENDALI ROBOT PENYEMPROT PESTISIDA OTOMATIS
MENGGUNAKAN IoT MONITORING
(2022 : 61 Halaman + 42 Gambar + 6 Tabel + Daftar Pustaka + Lampiran )

LUKMAN NUL HAKIM

061930320518

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Salah satu dari tantangan alami dari dunia pertanian atau agrikultur
yaitu, rentannya tumbuhan pertanian terserang berbagai jenis hama dan
penyakit yang dapat diatasi melakukan penyemprotan pestisida secara teratur.
Solusi dari permasalahan alami tersebut dapat diselesaikan dengan sistem
yang mampu melakukan penyemprotan pestisida secara terukur dan otomatis
yang dapat dikontrol dimanapun dan ramah lingkungan.

Dalam memberikan solusi yang diinginkan tersebut, penulis melakukan
rancang bangun pembuatan robot penyemprot pestisida dengan sistem
Monitoring yang berbasis Internet of Things (lIoT) yang memungkinkan
pengguna melakukan pemantauan dan kendali robot secara langsung dan
dimanapun. Robot penyemprot ini berjenis obstacle avoider mobile robot
yang untuk pergerakannya sensor ultrasonik HC-SR04 yang berfungsi sebagai
navigasi dan sebuah Arduino Nano sebagai kontrolernya. Robot ini dilengkapi
dengan Modul [loT berupa ESP32 yang berfungsi dalam melakukan
Monitoring penggunaan daya, arus dan tegangan serta mengendalikan
pemilihan suplai daya pada robot. Robot ini ditenagai secara hybrid dengan
tenaga surya dan baterai 12 volt yang menggunakan oleh Solar Charge
Control untuk mengatur suplai daya dan pengecasan baterai pada robot
penyemprot pestisida. Robot ini menggunakan mini pc Raspberry Pi yang
berfungsi untuk melakukan pengolahan gambar dari kamera untuk mendeteksi
tumbuhan dan dilanjutkan dengan komunikasi serial ke Arduino Nano yang
khusus sebagai kontroler penyemprot pestisida.

Kata kunci : Internet of Things (IoT), ESP32, Monitoring, robot pestisida.
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ABSTRACT

AUTOMATIC PESTICIDE SPRAYING ROBOT CONTROL SYSTEM USING
IoT MONITORING
(2022 : 61 Pages + 42 Pictures + 6 Tables + Reference + Attachment)

LUKMAN NUL HAKIM
061930320518

One of the natural challenges of the world of agriculture or agriculture is
the vulnerability of agricultural plants to various types of pests and diseases that
can be overcome by spraying pesticides regularly. The solution to these natural
problems can be solved with a system that can spray pesticides measurably and
automatically can be controlled anywhere and is environmentally friendly.

In providing the desired solution, the author designs the manufacture of a
pesticide spraying robot with a Monitoring system based on the Internet of Things
(IoT) which allows users to monitor and control robots directly and anywhere.
This spraying robot is an obcstacle avoider mobile robot with an ultrasonic
sensor HC-SR04 which functions like navigation and an Arduino Nano as a
controller. This robot is equipped with an loT module in the form of an ESP32
which acts in Monitoring the use of power, current, and voltage as well as
controlling the selection of the power supply to the robot. This robot is powered
hybridly with solar power and a 12-volt battery that uses Solar Charge Control to
regulate the power supply and battery charging of the pesticide spraying robot.
This robot uses a Raspberry Pi mini pc which processes images from the camera
to detect plants and continues with serial communication to the Arduino Nano,
specifically as a pesticide spraying controller.

Keywords : Internet of Things (IoT), ESP32, Monitoring, pesticide robot.
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