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ABSTRAK 
 

PENERAPAN SISTEM TEMPAT PEMILAH SAMPAH LOGAM DAN NON 

LOGAM DENGAN MONITORING VOLUME SAMPAH BERBASIS INTERNET 

OF THINGS  

 

Karya tulis ilmiah berupa Tugas Akhir, 26, Februari, 2022 

 

Ayu Anggraini; dibimbing oleh Ir.Yordan Hasan,M.Kom dan Evelina,ST.,M.kom. 

 

xviii +  56 halaman,  6 Tabel,  36 Gambar, 4 Lampiran 

 

Sampah merupakan barang yang sudah tidak digunakan lagi tetapi masih dapat di 

daur ulang menjadi barang yang layak maka dari itu perlu adanya sebuah sistem 

cerdas berupa alat tempat pemilih sampah otomatis agar memudahkan dalam 

mendaur ulang sampah tanpa harus memilih secara manual. Sistem pemilah ini 

bertujuan untuk memilah dua jenis sampah yaitu sampah logam dan non logam, 

sehingga dapat mempermudahkan dalam pengolahannya. Komponen yang 

digunakan berupa sensor ultrasonik pada sistem pemilah ini berfungsi untuk 

monitoring ketinggian volume sampah terisi penuh dan juga sebagai sinyal untuk 

membuka tutup tempat sampah dengan menggunakan motor servo sebagai 

penggerak. Sensor proximity digunakan untuk mendeteksi sampah logam dan 

sensor proximity infared mendetksi non logam. Jenis sampah akan ditampilkan 

pada LCD. Komponen dikontrol menggunakan arduino uno R3 dan monitoring 

volume sampah menggunakan IoT module Esp8266 dengan memberikan informasi 

melalui aplikasi blynk yang sudah terhubung dengan internet. Sistem pemilah ini 

berbentuk kotak yang berisi dua tempat sampah yang disusun berdasarkan urutan 

proses pemilihan sampah yang sudah diterapkan. 

 

Kata Kunci : Sampah, Tempat Sampah, Esp8266, Aplikasi Blynk
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ABSTRACT 
 

IMPLEMENTATION OF METAL AND NON-METAL WASTE SEPARATE 

SYSTEM WITH WASTE VOLUME MONITORING BASED ON INTERNET OF 

THINGS 

 

Scientific Paper in the form of Final Project, 26, February, 2022 

 

Ayu Anggraini ; supervised by Ir. Yordan Hasan,M.Kom dan Evelina,ST.,M.kom. 

 

xviii +  56 pages,  6 Table,  36 Picture, 4 Attachement 

 

Garbage is an item that is no longer used but can still be recycled into a decent item, 

therefore it is necessary to have an intelligent system in the form of an automatic 

garbage picker to make it easier to recycle waste without having to choose 

manually. This intelligent system aims to select three types of waste, namely 

organic, inorganic and metal waste, so as to facilitate the processing. The 

component used in the form of an ultrasonic sensor in this intelligent system 

functions as a monitoring of the volume of waste and also as a signal to open the 

lid of the trash can by using a servo motor as a driver. Proximity sensors are used 

to detect metal waste and soil moisture sensors to detect inorganic and organic 

waste. The type of trash will be displayed on the LCD. The components are 

controlled using arduino uno R3 and monitoring the volume of waste using the IoT 

module Esp8266 with notifications via the blynk application that is connected to 

the internet. This intelligent system is in the form of a box containing 3 (three) trash 

bins arranged according to the sequence of the waste selection process that has been 

implemented. 

 

Keywords : Garbage, Gerbage Container, Esp8266, Blynk Application.  
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