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ABSTRAK 

 

Unmanned Aerial Vehicle (UAV) merupakan sebuah sistem pesawat tanpa 

awak. Salah satu jenis UAV yaitu, drone atau juga disebut quadcopter. Drone 

tidak terlepas dari kontrol sistem yang mengatur sistem didalam benda elektronik 

tersebut, salah satunya untuk mengontrol kecepatan pada drone. Penelitian ini 

dilakukan untuk merancang sistem pembacaan nilai percepatan pada waktu selang 

tertentu pada drone menggunakan aplikasi matlab Simulink. Sistem yang 

digunakan untuk mengetahui nilai perubahan percapatan pada drone. Uji coba 

dilakukan dengan cara menilai percepatan pada saat drone terbang dari titik A (m) 

ke titik B (m) yang diterima dari accelerometer sensor MPU6050 kemudian 

dikirimkan ke host-computer dan ditampilkan melalui flight log pada aplikasi 

Matlab Simulink. Data yang diterima parrot mambo akan dibandingkan dengan 

data pada parrot rolling spider. Nilai rata-rata percepatan tertinggi pada parrot 

mambo adalah 2.7965 m/s², sedangkan nilai rata-rata percepatan tertinggi pada 

parrot rolling spider yaitu, 2.6318 m/s². Dengan selisih nilai percepatan pada 

kedua drone adalah 0.1647 m/s². 

Kata kunci : Sensor MPU6050, Matlab Simulink, Quadcopter, Accelerometer . 
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ABSTRACT 

 

Unmanned Aerial Vehicle (UAV) is an unmanned aircraft system. One 

type of UAV is a drone or also called a quadcopter. Drones cannot be separated 

from the control system that regulates the system in the electronic object, one of 

which is to control the speed of the drone. This research was conducted to design 

a system for reading acceleration values at certain intervals on drones using the 

Simulink matlab application. The system used to determine the value of the 

change in acceleration on the drone. How to retrieve acceleration value data 

when the drone flies from point A(m) to point B(m) received from the MPU6050 

accelerometer sensor and then sent to the host-computer and displayed via the 

flight log on the Matlab Simulink application. The data received by the parrot 

mambo will be compared with the data on the parrot rolling spider. The highest 

average acceleration value on parrot mambo is 2.7965 m/s², while the highest 

average acceleration value on parrot rolling spider is 2.6318 m/s². The difference 

between the acceleration values for the two drones is 0.1647 m/s². 

Key words : MPU6050 sensor, Matlab Simulink, Quadcopter, Accelerometer 
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