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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN ALAT UJI GAYA DORONG QUADCOPTER 

BERBASIS  MIKROKONTROLER  DENGAN VARIASI MOTOR 

BRUSHLESS DAN PROPELLER 

 

Oleh: 

MUHAMMAD FARHAN 

0619 3032 2848 

Brushless motor dan propeller merupakan komponen penting yang 

digunakan  untuk menghasilkan sebuah gaya dorong yang sesuai pada quadcopter. 

Dalam perancangan ini dibuatlah alat uji gaya dorong yang berbasis mikrokontroler 

dengan variasi brushless motor dan propeller. Pada hasil pengujian didapatkan 

tingkat keakurasian dari masing masing variasi yang digunakan tidak jauh berbeda 

dimana pada pengujian pertama didapatkan akurasi sebesar 87,66 %, pada 

pengujian kedua didapatkan akurasi sebesar 81,32%, pada pengujian ketiga 

didapatkan akurasi sebesar 80,4%, dan pada pengujian ke empat didapatkan akurasi 

sebesar 82,75%. Dari hasil pengujian pula didapatkan kesimpulan semakin banyak 

jumlah sudu maka semakin besar nilai rpm dan beban yang bisa diangkat. 

Kata Kunci : Brushless Motor, Gaya Dorong, Propeller, Quadcopter, RPM 

 

 

 

 

 

 

 

 



v 
 

ABSTRACT 

DESIGN AND CONSTRUCTION OF A MICROCONTROLLER-BASED 

QUADCOPTER THRUST FORCE TEST WITH VARIATIONS OF 

BRUSHLESS MOTORS AND PROPELLER 

 

By: 

MUHAMMAD FARHAN 

0619 3032 2848 

The brushless motor and propeller are important components used to 

produce an appropriate thrust on the quadcopter. In this design, a microcontroller-

based thrust test instrument was made with a brushless motor and propeller 

variation. In the test results obtained the level of accuracy of each variation used 

is not much different where in the first test an accuracy of 87.66% was obtained, in 

the second test an accuracy of 81.32% was obtained, in the third test an accuracy 

of 80.4% was obtained, and in the fourth test an accuracy of 82.75% was obtained. 

From the test results also concluded, the more the number of blades, the greater 

the rpm value and the load that can be lifted. 

Keywords : Brushless Motor, Thrust, Propeller, Quadcopter, RPM 
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