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HALAMAN PERSEMBAHAN

MOTTO

“Allah tidak membebani seseorang melainkan sesuai dengan kesanggupannya.” —

Al-Bagarah Ayat 286.

“Biarlah mereka bersikap bodoh dan menghina, dan tetaplah kita bersikap santun.

Gaharu akan semakin wangi ketika disulut api.” — Imam Syafi’i

“Kau gagal tetapi masih bisa mampu bangkit kembali, karena itu menurutku arti

dari kuat yang sebenarnya”. -Hinata Hyuga.

Karya ini kupersembahkan kepada:

>

Allah Subhanahu Wa Ta’ala yang telah memberikan nikmat
Islam, Iman dan Kesempatan sehingga saya dapat
menyelesaikan laporan akhir ini serta Nabi Muhammad
Shollallahu ‘Alaihi Wasallam.

Kedua orang tua ku (Mgs. Faizal dan Nyimas Rachma) yang
selalu memberi dukungan baik materil maupun moril serta
doa restu yang tiada terputus.

Saudara — saudara kandungku yang selalu memberikan
dukungan serta dorongan untuk menyelesaikan studi.

Fitria Nur Asifah yang selalu memberi semangat dan doa
serta menjadi tempat berbagi cerita.

Teman-teman grup “si paling” yang telah banyak membantu
dan teman seperjuangan lainnya yang tidak bisa penulis
sebutkan satu per satu.

Teman seperjuangan kelas kerja sama PT GMF AeroAsia
Tbk. 2019 kelas 6 EE Politeknik Negeri Sriwijaya.

Para dosen dan staff di jurusan Teknik Elektro Politeknik
Negeri Sriwijaya yang saya hormati.

Almamaterku.



ABSTRAK

RANCANG BANGUN ALAT UJI GAYA DORONG QUADCOPTER
BERBASIS MIKROKONTROLER DENGAN VARIASI MOTOR
BRUSHLESS DAN PROPELLER

Oleh:
MUHAMMAD FARHAN
0619 3032 2848

Brushless motor dan propeller merupakan komponen penting yang
digunakan untuk menghasilkan sebuah gaya dorong yang sesuai pada quadcopter.
Dalam perancangan ini dibuatlah alat uji gaya dorong yang berbasis mikrokontroler
dengan variasi brushless motor dan propeller. Pada hasil pengujian didapatkan
tingkat keakurasian dari masing masing variasi yang digunakan tidak jauh berbeda
dimana pada pengujian pertama didapatkan akurasi sebesar 87,66 %, pada
pengujian kedua didapatkan akurasi sebesar 81,32%, pada pengujian ketiga
didapatkan akurasi sebesar 80,4%, dan pada pengujian ke empat didapatkan akurasi
sebesar 82,75%. Dari hasil pengujian pula didapatkan kesimpulan semakin banyak

jumlah sudu maka semakin besar nilai rpm dan beban yang bisa diangkat.

Kata Kunci : Brushless Motor, Gaya Dorong, Propeller, Quadcopter, RPM



ABSTRACT

DESIGN AND CONSTRUCTION OF A MICROCONTROLLER-BASED
QUADCOPTER THRUST FORCE TEST WITH VARIATIONS OF
BRUSHLESS MOTORS AND PROPELLER

By:
MUHAMMAD FARHAN
0619 3032 2848

The brushless motor and propeller are important components used to
produce an appropriate thrust on the quadcopter. In this design, a microcontroller-
based thrust test instrument was made with a brushless motor and propeller
variation. In the test results obtained the level of accuracy of each variation used
is not much different where in the first test an accuracy of 87.66% was obtained, in
the second test an accuracy of 81.32% was obtained, in the third test an accuracy
of 80.4% was obtained, and in the fourth test an accuracy of 82.75% was obtained.
From the test results also concluded, the more the number of blades, the greater

the rpm value and the load that can be lifted.

Keywords : Brushless Motor, Thrust, Propeller, Quadcopter, RPM
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