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ABSTRAK
PENGUJIAN SISTEM KECERDASAN KENDARAAN LISTRIK DALAM
MENDETEKSI OBJEK DAN MANUSIA DENGAN MODEL RWD
MENGGUNAKAN METODE FUZZY LOGIC
PADA KENDARAAN SECA

Oleh
Farhan Ridho Syaputra
061930320045
Mobil listrik menjadi suatu perkembangan teknologi di bidang transportasi
khususnya di Indonesia. Sumber bahan bakar fosil yang semakin menipis
membuat mobil listrik menjadi alternatif dalam kemajuan teknologi menggantikan
kendaraan bermesin biasa, dengan energy listrik yang ramah lingkungan tanpa
adanya kebisingan dan pembuangan gas emisi dari kendaraan listrik menjadi daya
tarik pengguna mobil di Indonesia. Sistem penggerak autonomous dibangun untuk
mengembangkan kecerdasan transportasi menggunakan sensor kamera, sensor
ultrasonik dan motor listrik BLDC sebagai aktuator. Kamera dan sensor ultrasonik
digunakan untuk mendapatkan penilaian rintangan. Sistem Autonomous
memudahkan mengemudi untuk melakukan penjemputan sebelum berkendara,
kendaraan listrik akan mencari keberadaan penumpang dan bergerak tanpa
pengemudi dengan kedua roda penggerak belakang yang diberikan supply energy
listrik kepada motor listrik sebagai mesin penggerak utamanya. Sistem
autonomous sudah dalam tahap pengembangan oleh banyak pihak di berbagai
perusahaan kendaraan dunia. Kendaraan yang sudah di pasarkan masih dalam
tahap semi autonomous, di Indonesia teknologi autonomous pada kendaraan
listrik masih belum popular maka dalam kesempatan ini penulis ingin melakukan

riset dan pengembangan pembuatan sistem autonomous pada mobil listrik SECA.

Kata Kunci  : Autonomous, Control Fuzzy, Mikrokontroler, Mobil Listrik



ABSTRACT

ELECTRIC VEHICLE INTELLIGENCE SYSTEM TESTING IN
DETECTING OBJECTS AND HUMANS WITH RWD MODEL USING
FUZZY LOGIC METHOD ON VEHICLES

By:

Farhan Ridho Syaputra
061930320045

Electric cars are a technological development in the field of transportation,
especially in Indonesia. The depleting fossil fuel sources make electric cars an
alternative in technological advancements to replace ordinary motorized vehicles,
with environmentally friendly electrical energy without any noise and exhaust gas
emissions from electric vehicles to attract car users in Indonesia. Autonomous
drive system built to develop transportation intelligence using camera sensors and
ultrasonic sensor. BLDC electric motor as actuator. Ultrasonic cameras and
sensors are used to obtain an obstacle assessment. Autonomous system makes it
easy for drivers to pick up before driving, electric vehicles will look for the
presence of passengers and move without a driver with the two rear driving
wheels supplied with electrical energy supply to the electric motor as the main
propulsion engine. Autonomous systems are already under development by many
parties in various world vehicle companies. Vehicles that have been marketed are
still in the semi-autonomous stage, In Indonesia, autonomous technology in
electric vehicles is still not popular, so on this occasion the author wants to
conduct research and development on the manufacture of autonomous systems in

SECA electric cars.

Keywords : Autonomous, Fuzzy Control, Microcontroller, Electric Car
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