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Perusahaan kelapa sawit biasanya terdiri dari perkebunan dan pabrik pengolahan kelapa 

sawit. Selain dihasilkan dari perkebunan mereka sendiri, mereka juga membeli kelapa sawit, CPO, 

dan kernel (inti sawit) dari para petani atau pabrik pengolahan lain. Hasil perkebunan kelapa sawit 

dari para petani dijual kepada pengepul, kemudian pengepul menjual kelapa sawit ke pabrik 

pengolahan. Menurut para pengepul harga jual kelapa sawit dari pengepul ke pabrik terbilang murah 

walaupun kelapa sawit tersebut berkualitas baik. Mereka berpikir untuk mengolah sendiri kelapa 

sawit tersebut, tetapi harga mesin pengolahan kelapa sawit tidak bisa terjangkau oleh mereka. 

Melalui penelitian ini akan dibuatkan mesin pencacah buah sawit, yang diharapkan dapat digunakan 

oleh para petani kelapa sawit dalam hal peningkatan nilai jual hasil perkebunan. Metode yang 

dilakukan untuk menyelesaikan permasalahan ini adalah dimulai dengan penyusunan daftar 

kebutuhan produk yang diperlukan, pembuatan dan pemilihan konsep, perancangan komponen, 

pembuatan detail gambar teknik, pembuatan dan perakitan dan uji fungsi alat. Hasil uji coba mesin 

pencacah buah sawit ini dapat mencacah buah kelapa sawit dengan berat jenis cacahan 0.001kg/liter. 

 

Kata kunci: Perancangan, mesin pencacah, buah kelapa sawit 
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Oil palm companies usually consist of plantations and palm oil processing mills. In addition 

to those produced from their own plantations, they also buy palm oil, CPO, and kernels (palm 

kernels) from farmers or other processing mills. The oil palm products from the farmers are sold to 

collectors, then the collectors sell the palm oil to processing factories. According to the collectors, 

the selling price of palm oil from the collectors to the factory is relatively cheap even though the 

palm oil is of good quality. They thought of processing the oil palm themselves, but the price of the 

machine for processing oil palm could not be affordable for them. Through this research, a palm 

fruit chopper machine will be made, which is expected to be used by oil palm farmers in terms of 

increasing the selling value of plantation products. The method used to solve this problem begins 

with compiling a list of required product requirements, making and selecting concepts, designing 

components, making detailed technical drawings, manufacturing and assembling, and testing tool 

functions. The test results of this palm fruit chopper machine can chop oil palm fruit with a chopped 

density of 0.001 kg/liter. 
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