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ABSTRAK
Perancangan Sistem Monitoring Area Parkir Otomatis Berbasis PLC

OMRON CP1E

(2022.xiii+43 Halaman+36 Gambar+8 Tabel+ Daftar Pustaka+Lampiran)

MUHAMMAD ANSYARY RAZZAQ YUNIZAR

061930321157

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Masalah yang selalu timbul dalam sistem perparkiran adalah kurangnya informasi
mengenai status ketersediaan lahan parkir, untuk itu diperlukan sebuah sistem
monitoring parkir. Tujuan penelitian ini adalah merancang dan merealisasikan
model sistem monitoring perparkiran dengan fasilitas pemilihan area parkir
dengan berbasiskan PLC OMRON CP1E serta pemanfaatan infrared E18-D80ONK
sebagai sensor. Pada sistem yang dirancang dilengkapi dengan 4 buah sensor pada
masing-masing area parkir untuk mendeteksi kendaraan, lampu pilot lamp sebagai
indikator ketersediaan area parkir. Perangkat lunak yang digunakan pada sistem
ini dirancang dengan menggunakan CX-PROGRAMMER. Pengujian dilakukan
secara simulasi pada miniatur perparkiran. Hasil pengujian model sistem
perparkiran dapat menampilkan kondisi dari masing-masing area parkir yang
ditampilkan pada pilot lamp berhasil menjadi indikator ada tidaknya lahan parkir
yang masih kosong. Dan apabila parkir penuh maka pada palang pintu tidak akan

membuka lagi.

Kata-kunci: Parkir, PLC OMRON CP1E, Sensor infrared E18-D80ONK, Pilot
Lamp



ABSTRACT
OMRON CP1E PLC Based Automatic Parking Area Monitoring System Design

(2022.xiii+41 Pages+36 Images+8 Tables+ Bibliography+Appendix)

MUHAMMAD ANSYARY RAZZAQ YUNIZAR
061930321157

DEPARTMENT OF ELECTRICAL ENGINEERING
ELECTRONICS ENGINEERING STUDY PROGRAM
STATE OF POLYTECHNIC SRIWIJAYA

The problem that always arises in the parking system is the lack of information
about the status of the availability of parking lots, for that we need a parking
monitoring system. The purpose of this study is to design and realize a parking
monitoring system model with parking area selection facilities based on PLC
OMRON CP1E and the use of infrared E18-D80NK as sensors. The designed
system is equipped with 4 sensors in each parking area to detect vehicles, pilot
lamp lights as an indicator of parking area availability. The software used in this
system is designed using CX-PROGRAMMER. The test is carried out in a
simulation on a miniature parking lot. The test results of the parking system model
can display the condition of each parking area displayed on the pilot lamp
successfully as an indicator of whether there is an empty parking lot. And if the
parking lot is full then the doorstop will not open again.

Key-words: Parking, PLC OMRON CP1E,E18-D80NK infrared Sensor,Pilot
Lamp.
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