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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN NURSE ASSISTANT ROBOT PROTOTYPE DI 

RUMAH SAKIT BERBASIS HUMAN FOLLOWER 

(2022.xiii+65 Halaman+Daftar Isi+Daftar Gambar+Daftar Tabel+ Daftar 

Pustaka+Lampiran) 

 

RIZQIL WANA 

061930321162 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

Rumah sakit merupakan tempat penyedia jasa layanan kesehatan bagi masyarakat. 

Perawat memiliki kontribusi yang besar dalam upaya pelayanan kesehatan yang 

optimal. Robot adalah mesin yang terlihat seperti manusia dan melakukan berbagai 

tindakan yang kompleks yang bekerja secara otomatis. Lego Mindstorms 

merupakan robot manipulator yang disusun dengan beberapa komponen keluaran 

Lego. Salah satu jenis robot yaitu robot human follower yang dapat membawa obat 

dan menggunakan sensor ultrasonik yang dapat mendeteksi objek di depannya. 

Rancang bangun robot pengikut manusia ini dapat bergerak dengan mendeteksi 

objek menggunakan sensor ultrasonik untuk mengaktifkan motor large dan motor 

medium. Pada proses pendektesian objek serta jarak antar objek dan robot ini di 

aplikasikan pada pengaturan deteksi jarak antara objek dan sensor yang digunakan 

untuk menyesuaikan pergerakan robot terhadap objek. 

Dari hasil pengambilan data pada robot pengikut manusia, didapat bahwa sensor 

cahaya dapat medeteksi objek dengan baik pada jarak 1-50 cm, dan ketepatan 

perputaran motor dalam rotasi perdetik yaitu 0,7%-8,67%. 

 

Kata-kunci: Human Follower, Sensor Ultrasonic, Motor Large, Motor Medium 
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ABSTRACT 

DESIGN OF A HUMAN FOLLOWER NURSE ASSISTANT ROBOT 

PROTOTYPE IN HOSPITALS 

(2022.xiii+65 Pages+Table of Contents+List of Images+List of Tables+ 

Bibliography+Appendix) 

 

RIZQIL WANA 

061930321162 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

The hospital is a place for providing health services to the community. Nurses have 

a major contribution to optimal health care efforts. Robots are machines that look 

like humans and perform various complex actions that work automatically. Lego 

Mindstorms is a robot manipulator composed of several Lego components. One 

type of robot is a human follower robot that can carry medicine and uses ultrasonic 

sensors that can detect objects in front of it. 

The design of this human follower robot can move by detecting objects using 

ultrasonic sensors to activate large motors and medium motors. In the object 

detection process and the distance between the object and the robot, it is applied to 

the detection setting of the distance between the object and the sensor that is used 

to adjust the movement of the robot to the object. 

From the results of data collection on the human follower robot, it is found that the 

light sensor can detect objects well at a distance of 1-50 cm, and the accuracy of the 

rotation of the motor in rotations per second is 0,7%-8,67%. 

 

Key-words: Human Follower, Ultrasonic Sensor, Large Motor, Medium Motor 
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MOTTO 

 

“Jangan pernah menyerah jika kamu masih ingin mencoba. Jangan biarkan 
penyesalan datang karena kamu selangkah lagi untuk menang."                            

(R.A. Kartini) 
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