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ABSTRAK

KENDALI CONVEYOR PADA ROBOT PENGUMPUL SAMPAH DI
PERMUKAAN AIR BEBASIS IMAGE PROCESSING

Karya tulis ilmiah berupa Tugas Akhir, Agustus 2022

Riki Tantowi; dibimbing oleh Niksen Alfarizal, S.T., M.Kom. dan Ir. Faisal
Damsi, M.T.

52 halaman, 54 gambar, 8 tabel, 3 lampiran

Kepedulian sebagian masyarakat terhadap kebersihan lingkungan
menyebabkan masalah sampah menjadi masalah serius. Masyarakat masih
menjadikan aliran-aliran sungai atau parit, danau, dan juga laut sebagai tempat
pembungan sampah sehinga dapat menyumbat dan menyebabkan terjadinya banjir.
Untuk itu diperlukan sebuah teknologi yang mampu mengurangi permasalahan
sampah tersebut salah satunya Robot Pengumpul Sampah Di Permukaan Air.
Penelitian ini bertujuan untuk menghasilkan sebuah sistem pengangkutan sampah
pada Robot Pengumpul Sampah Di Permukaan Air. Sistem pengakutan sampah
pada Robot tersebut menggunakan sistem Conveyor yang mana sampah pada
permukaan air tersebut akan diangkut ke bagian penyimpanan atau bak sampah
pada Robot tersebut. Sistem pengakutan sampah pada permukaan sungai dengan
Conveyor ini menggunakan kamera Webcam untuk menangkap gambar objek dan
diproses dengan mini PC Rapsberry PI dan juga Mikrocontroller Arduino Mega
2560 dengan metode Image Processing. Pengolahan Citra (Image Processing)
digunakan sebagai metode untuk pendekteksian objek sampah yang ditangkap oleh
Kamera Webcam tersebut, yang kemudian memberikan perintah atau sinyal ke
Driver Motor DC untuk menggerakkan atau memutar Motor DC pada Conveyor.
Sistem pengangkutan Sampah pada Robot Pengumpul Sampah Di Permukaan Air

ini diharapkan dapat meningkatkan keaandalan Robot tersebut.

Kata Kunci: Pengolahan Citra, Raspberry PI, Arduino Mega 2560, Conveyor
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https://medium.com/@nadhifasofia/1-convolutional-neural-network-convolutional-neural-network-merupakan-salah-satu-metode-machine-28189e17335b

ABSTRACT

CONVEYOR CONTROL FOR GARBAGE COLLECTING ROBOT ON THE
WATER SURFACE-BASED ON IMAGE PROCESSING

Scientific Paper of a Final Project, August 2022

Riki Tantowi; guided by Niksen Alfarizal, S.T., M.Kom. dan Ir. Faisal Damsi,
M.T.

52 Pages, 54 Pictures, 8 Tables, 3 Attachments

The concern of some people towards environmental cleanliness has caused
the waste problem to become a serious problem. People still use rivers or ditches,
lakes, and the sea as a place for garbage disposal so that it can clog and cause
flooding. For that we need a technology that is able to reduce the waste problem,
one of which is a Garbage Collection Robot on the Water Surface. This study aims
to produce a waste transportation system on the Garbage Collection Robot on the
Water Surface. The garbage collection system on the Robot uses a conveyor system
where the garbage on the surface of the water will be transported to the storage
section or trash can on the Robot. This garbage collection system on the river
surface with this conveyor uses a webcam camera to capture object images and is
processed with a Rapsberry Pl mini PC and also an Arduino Mega 2560
Microcontroller with the Image Processing method. Image Processing is used as a
method for detecting garbage objects captured by the webcam, which then gives
commands or signals to the DC Motor Driver to drive the DC Motor on the
Conveyor. The Garbage transportation system on the Garbage Collecting Robot on

the Water Surface is expected to increase the reliability of the Robot.

Keywords: Image Processing, Raspberry PI, Arduino Mega 2560, Conveyor
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