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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN SISTEM KENDALI LEVEL AIR PADA  

WATER FOGGING SYSTEM 

Oleh: 

NADIA CAROLINA 

061930321160 

Perancangan greenhouse menjadi bentuk penggunaan teknologi populer pada sektor 

pertanian. Greenhouse adalah tempat yang tepat untuk memaksimalkan pertumbuhan tanaman 

untuk mengurangi panas yang berlebihan ketika kemarau atau air yang terlalu banyak saat 

musim penghujan. Water fogging system menjadi salah satu alternatif untuk mejaga kesejukan 

pada greenhouse ketika musim kemarau dengan menjadikan suhu dan kelembapan udara 

sebagai parameter. Sumber air untuk water fogging system akan ditampung pada tangki 

dengan menggunakan sensor yang dapat mengukur level air secara tepat dan akurat. Air dalam 

tangki harus diukur level airnya agar tidak melebihi batas atas yang telah ditentukan.  

Sensor ultrasonik HC-SR04 dapat mengukur jarak atau ketinggian suatu benda, 

sehingga sangat cocok digunakan untuk sistem pengukuran level air. Sistem ini dapat 

mematikan aliran air bila kondisi air pada tangki penampungan sudah mencapai batas atas dan 

menghidupkan kembali secara otomatis bila air dalam tangki penampungan berada pada batas 

bawah. Demikian juga dari hasil pengujian sensor, perbedaan antara pembacaan LCD dan 

Blynk dengan pengukuran manual tidak lebih dari 1%. Dari hasil pengujian tersebut ditarik 

kesimpulan bahwa sistem kendali sudah berfungsi dengan baik dan dapat digunakan untuk 

pengukuran level air di tangki penampungan water fogging system. 
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ABSTRACT 

DESIGN A WATER LEVEL CONTROL SYSTEM ON  

WATER FOGGING SYSTEM 

By: 

NADIA CAROLINA 

061930321160 

Greenhouse design is becoming a popular form of technology use in the agricultural 

sector. Greenhouses are a great place to maximize plant growth to reduce too much heat 

during the dry season or the air during the rainy season. The water fogging system is an 

alternative to maintain coolness in the greenhouse during the dry season by using temperature 

and humidity as parameters. The water source for the water fogging system will be 

accommodated in the tank using sensors that can measure the water level precisely and 

accurately. The water in the tank must be measured so that the water does not exceed a 

predetermined upper limit.  

The ultrasonic sensor HC-SR04 can measure the distance or height of an object, so it 

is very suitable for air level measurement systems. This system can turn off the water flow 

when the water condition in the holding tank has reached the upper limit and turn it back on 

automatically when the water in the holding tank is at the lower limit. Likewise, from the 

sensor test results, the difference between reading LCD and Blynk by manual measurement is 

not more than 1%. From the test results, it can be concluded that the control system has 

worked well and can be used to measure the water level in the water fogging system storage 

tank. 
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