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ABSTRAK

RANCANG BANGUN SISTEM KONTROL PENGISIAN
ACCUMULATOR PADA MOBIL LISTRIK BERBASIS PID

Oleh :
AL HADY
0618303202311

Mobil listrik adalah mobil yang digerakkan dengan motor listrik DC,
menggunakan energi listrik yang disimpan dalam beterai atau tempat
penyimpanan energi seperti aki (accu). Perkembangan energi terbarukan untuk
kebutuhan energy semakin berkembang dan baterai memiliki peran penting dalam
perkembangannya sebagai tempat menyimpan energi. Energi yang tersimpan di
dalam baterai memiliki kapasitas yang terbatas sehingga diperlukannya proses
charge dan discharge. Pada saat proses pengisian tegangan charging sebesar
12.58V yang semakin lama tegangan akan semakin naik sampai 13.50V sampai
aki terisi penuh dan arus sebesar 7.83A yang perlahan-lahan akan naik sampai
26.58A yang kemudian perlahan lahan akan turun sampai 16.8A dan aki terisi
penuh.  Penulis bertujuan untuk mengetahui sistem kontrol pengisian aki
menggunakan kontrol PID yang diharapkan mampu memperpanjang masa pakai

pada aki.

Kata Kunci : Charge, Kontrol PID, Baterai, Mobil Listrik



ABSTRACT

DESIGN AND BUILD A CHARGING CONTROL SYSTEM
ACCUMULATOR ON PID-BASED ELECTRIC CARS

By :
AL HADY
061830320211

An electric car is a car that is driven by a DC electric motor, using
electrical energy stored in batteries or energy storage such as batteries. The
development of renewable energy for energy needs is growing and the battery has
an important role in its development as a place to store energy. The energy stored
in the battery has a limited capacity so that a charge and discharge process is
required. During the charging process, the charging voltage is 12.58V, the longer
the voltage will increase to 13.50V until the battery is fully charged and the
current is 7.83A which will slowly rise to 26.58A which will then slowly decrease
to 16.8A and the battery is fully charged. The author aims to determine the
battery charging control system using PID control which is expected to be able to
extend the life of the battery.

Keywords: Charge, PID Control, Battery, Electric
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