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ABSTRAK
Rancang Bangun Pintu Pagar Otomatis Berbasis

Menggunakan Remote Control

(2018 : xvi + 53 Halaman + 33Gambar + 4 Tabel + 10 Lampiran)
Muhammad Daud

061530322159

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI DIPLOMA 11l TEKNIK ELEKTRONIKA
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA PALEMBANG

Dalam laporan akhir ini penulis mencoba merancang alat yang
penggunaanya sangat sederhana tetapi dapat bermanfaat untuk membantu
mempermudah kegiatan sehari-hari yaitu Pintu Pagar Otomatis menggunakan
remote control yang bisa dikendalikan dengan remote control. Alat ini dapat
membantu seseorang dalam mempersingkat waktu dalam aktivitas nya dalam
membuka dan mengunci pintu pagar. Dengan adanya sistem kontrol otomatis ini
penulis penghuni rumah tidak perlu bersusah payah menggeser dan mendorong
pintu pagar yang cukup banyak memakan waktu dan tenaga, sedangkan bagi yang
berada di atas kendaraannya tidak perlu beranjak turun dari kendaraannya.
Penghuni rumah hanya perlu menekan tombol secara manual pada pintu pagar
atau menggunkan remote control yang di letakan di dalam kendaraannya.
Rancang Bangun Pintu Pagar Otomatis Berbasis Mikrokontroller Menggunakan
Remote Control alat ini merupakan serangkaian komponen berbentuk prototype
sebuah pintu pagar yang dapat bergeser secara otomatis yang dikontrol
menggunakan program mikrokontroler.

Kata Kunci : Pagar Otomatis, Mikrokontroler, Keypad, Remote Control, Prototype.



ABSTRACT

Designing of Automatic Door Gate Based on Remote Control

(2018 : xvi+53 Pages + + 3 Table + 10 Attachments)

MUHAMMAD DAUD

061530322159

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT
MAJORING ELECTRONICAL ENGINEERING
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

In this final report, author try and attempt to designing a simple device but useful
to help us solve our problem activity that is Automatic Door Gate Based on
Remote Control. The device was made to make it easier people for open and close
the door gate. With the presence of this device, author trying to make it easier for
user to open and close the door gate without waste the time and efforless. The
users only need to push the button manually on the door gate or using Remote
Control that placed on the vehicle. Automatic Door Gate Based on Remote
Control devices are combination of component that shaped to prototype of door
gate, and it can open the door gate automatically using remote control.

Kata Kunci : Automatic Doorgate, Microcontroller, Keypad, Remote Control, Prototype.
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