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ABSTRAK 

 

Rancang Bangun Alat Pencuci Tangan Menggunakan Adjustable Range 

Infrared Sensor Berbasis Mikrokontroler 

 

(Septiana : 2014 :  48 Halaman) 

 

Laporan akhir ini berjudul “Alat Pencuci Tangan Menggunakan 

Adjustable Range Infrared Sensor Berbasis Mikrokontroler”. Tujuan utama dari 

laporan akhir ini adalah merancang suatu alat pencuci tangan yang diharapkan 

dengan adanya alat ini, mempermudah seseorang dalam mencuci tangan secara 

otomatis dan praktis tanpa harus memutar keran terlebih dulu. Alat pencuci tangan 

ini perangkat keras nya menggunakan mikrokontroler ATMega16 dan adjustable 

range infrared sensor, dan perangkat lunaknya menggunakan pemrograman 

bahasa C. Pada alat ini, sensor akan aktif apabila sensor mendeteksi objek maka 

buzzer akan aktif sebagai penanda bahwa sensor terdeteksi, kemudian 

mikrokontroler mengaktifkan relay, pompa aktif, dan air secara otomatis akan 

keluar.  
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ABSTRACT 

 

Hand Wash Design Tool Using Adjustable Infrared Sensor Range-Based 

Microcontroller 

 

(Septiana : 2014 :  48 Page) 

 

The final report, entitled "Using Hand Wash Tool Adjustable Infrared Sensor 

Range-Based Microcontroller". The main purpose of this final report is to design a 

tool that is expected to wash hands with this tool, make someone in the automatic 

hand washing and practical without having to rotate the first tap. Tool wash his 

hands of this hardware using ATMega16 microcontroller and an adjustable range 

infrared sensors, and software using programming language C. In this tool, the 

sensor will be active when the sensor detects the object then the buzzer will be 

active as a marker that the sensor is detected, then the microcontroller activates 

the relay, active pump, and water will come out automatically. 
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