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ABSTRAK 

ALAT UKUR PANJANG BAYI DIGITAL MENGGUNAKAN SENSOR 

ULTRASONIK BERBASIS MIKROKONTROLLER ATMEGA 16 

DENGAN VISUAL BASIC 6.0 

 

(AISYAH NUR HASANAH ; 2014 ; 77 Halaman) 

Laporan akhir ini membahas tentang Alat Ukur Panjang Bayi Digital 

Menggunakan Sensor Ultrasonik Berbasis Mikrokontroller Atmega 16 Dengan 

Visual Basic 6.0. Disini penulis memanfaatkan Sensor Ultrasonik yang akan 

mengirimkan gelombang ultrasonik secara horizontal menuju media pantul yang 

disediakan melalui pembatas ruang ukur. Hasil pembacaan sensor akan diproses 

oleh mikrokontroller Atmega 16 untuk menampilkan hasilnya pada LCD dan 

aplikasi komputer. Kesimpulannya untuk membuat alat ukur panjang bayi digital 

menggunakan sensor ultrasonik berbasis mikrokontroller atmega 16 dengan visual 

basic 6.0 dapat menggunakan sensor ultrasonik sebagai masukan, LCD sebagai 

keluaran, lalu modul FTDI sebagai penghubung antara alat dengan komputer. 

Kata Kunci: Sensor Ultrasonik, Atmega 16, Visual Basic 6.0 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

ABSTRACT  

DIGITAL MEASURING OF BABY LENGTH USING ULTRASONIC 

SENSOR BASED ON MICROCONTROLLER ATMEGA 16 WITH 

VISUAL BASIC 6.0

 

 

(AISYAH NUR HASANAH ; 2014 ; 77 Pages)  

This final report discusses about Digital Measuring of Baby Length Using 

Ultrasonic Sensor Based on Microcontroller Atmega 16 with Visual Basic 6.0. 

Here the author utilizes Ultrasonic Sensor will transmit ultrasonic waves reflected 

horizontally toward the media provided through the measuring room divider. The 

results of the sensor readings are processed by the microcontroller Atmega 16 to 

display the result on the LCD and computer applications. In conclusion to make 

digital measuring of baby length using ultrasonic sensor based on microcontroller 

atmega 16 with Visual Basic 6.0 can use ultrasonic sensor as inputs, LCD as 

output, then the FTDI module as a liaison between the measuring with computer. 

Keywords: Ultrasonic Sensor, Atmega 16, Visual Basic 6.0 
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