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ABSTRAK

SISTEM MONITORING SAMPAH PADA BAK ROBOT PENGUMPUL
SAMPAH DI PERMUKAAN AIR BERBASIS INTERNET OF THINGS (10T)

Karya tulis ilmiah tugas akhir, , 04,Agustus 2022
Ria Febriyanti; dibimbing oleh Ir. Faisal Damsi, M.T.dan Ir. Iskandar Lutfi, M.T.

Abstrak- Di antara berbagai masalah lingkungan, masalah sampah masih menjadi
topik penting yang sering dibicarakan. Oleh karena itu, harus diperlakukan dengan
serius menggunakan sistem yang benar-benar lebih professional salah satunya
menggunakan teknologi. Salah satu teknologi yang diyakini mampu mengurangi
permasalahan sampah ialah teknologi Robot Pengangkut Sampah di Permukaan
Air. Berdasarkan hal tersebut maka penulis membuat untuk monitoring
penampungan sampah pada robot pengangkut sampah di Permukaan Air berbasis
loT (Internet of Things). Sistem ini menggunakan Arduino Mega dan Node MCU
sebagai mikrokontroler, selain sebagai mikrokontroller Node MCU berfungsi
mengirim data sensor ke internet dalam bentuk tampilan webserver thingspeak.
Data yang digunakan merupakan data ketinggian sampah pada bak sampah
menggunakan sensor ultrasonic. Pengiriman data sensor dilakukan secara wireless
dari Arduino Mega ke Node MCU, Node MCU menggunakan Modul LoRa (Long
Range). Dengan adanya rancangan sistem monitoring bak penampungan sampah
pada robot perahu pengangkut sampah di permukaan air ini diharapkan efektif dan

optimal sehingga lebih mudah untuk penampungan bak sampah di Permukaan Air.

Kata kunci : 10T (Internet of Things), Teknologi Robot, Sampah.
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ABSTRACT

WASTE MONITORING SYSTEM IN THE TUB OF A WASTE COLLECTION
ROBOT ON THE SURFACE OF THE WATER BASED ON THE INTERNET
OF THINGS (I10T)

Scientific Paper of a Final Project, , July, 2021

Ria Febriyanti ; supervised by Ir. Faisal Damsi, M.T.dan Ir. Iskandar Lutfi, M.T. Abstract-
Among the various environmental issues, the issue of waste is still an important topic
that is often discussed. Therefore, it must be treated seriously using a truly more
professional system, one of which is using technology. . One of the technologies that
is believed to be able to reduce waste problems is the Technology of Waste Transport
Robots on the Surface of the Water. Based on this, the author made it to monitor
waste storage on waste transport robots on the Surface of The Water based on loT
(Internet of Things). This system uses Arduino Mega and MCU Nodes as
microcontrollers, in addition to being microcontrollers Node MCU functions to send
sensor data to the internet in the form of a thingspeak webserver display. The data
used is data on the height of waste in the garbage basin using ultrasonic sensors.
Sensor data transmission is carried out wirelessly from Arduino Mega to MCU Node,
MCU Node using LoRa Module (Long Rang). With the design of the waste storage
system on the robot boat carrying garbage on the surface of the water, it is hoped that
it will be effective and optimal so that it is easier to collect the trash can on the water

surface.

Keywords: loT (Internet of Things), Robot Technology, Garbage.
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