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ABSTRAK

ANALISA EFISIENSI MOTOR INDUKSI TIGA FASA PENGGERAK
BELT CONVEYOR BAN 1 STACKER RECLAIMER TAL PT.BA
(2022: xiv+ 54 hal + daftar tabel + daftar gambar)

RICKI ADITTAMA

061930311115

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
PROGRAM STUDI DIl TEKNIK LISTRIK

Efisiensi motor induksi tiga fasa ditentukan pada saat motor tersebut sedang beroperasi
secara normal atau pada awal motor beroperasi. Perhitungan efesiensi motor induksi tiga fasa ini
dilakukan dengan menghitung daya keluaran dan daya masukan dari motor tersebut, kemudian
daya output tersebut dibagi dengan daya masukan sehingga didapatkan efisiensi. Dari perhitungan
yang dilakukan terhadap data pengukuran yang ada, terlihat bahwa daya masukkan yang
dihasilkan dari masing — masing motor tidak berbeda jauh nilainya. Begitu juga dengan daya
output nya yang tidak memiliki perbedaan nilai yang jauh. Daya masukan terbesar adalah
113.355,1 W dan yang terkecil 97.707,07 W. Daya keluaran tertinggi sebesar 102.554,7 W dan
daya keluaran terkecil 89.852,77 W. Sehingga efesiensi dari motor induksi tiga fasa yang
digunakan sebagai penggerak belt conveyor ban 1 memiliki efisiensi tertinggi sebesar 91,96% dan
efisiensi terkecil 90,48% dan nilai rata rata efisiensi sebesar 91,318%.

Kata Kunci : Efesiensi, Daya ,Motor,Rugi rugi



ABSTRACT

ANALYSIS THE EFFICIENCY OF A THREE PHASE INDUCTION MOTOR
CONVEYORBELT TIRE 1 STACKER RECLAIMER TAL PT.BA

(2022: xiv + 54 pages + list of tables + list of pigures)

RICKI ADITTAMA

061930311115

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT

DIl ELECTRICAL ENGINEERING STUDY PROGRAM

The efficiency of a three-phase induction motor is determined when the motor is
operating normally or at the start of the motor operating. The calculation of the efficiency of this
three-phase induction motor is done by calculating the output power and input power of the motor,
then the output power is divided by the input power so that efficiency is obtained. each motor does
not differ much in value. Likewise with the output power which does not have much difference in
value. The largest input power is 113.355.1 W and the smallest is 97.707.07 W. The highest output
power is 102.554,7 W and the smallest output power is 89.852.77 W. So the efficiency of The
three-phase induction motor used as the driving force for the belt conveyor tire 1 has the highest
efficiency of 91.96% and the smallest efficiency of 90.48% and the average value of efficiency is
91.318%.

Keywords: Efficiency, Power, Motor, Loss
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